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1. RESUME

Dans le cadre du Laboratoire Central de Surveillance de la Qualité de I'Air, I'équipe
Informatique et Instrumentation pour I'Environnement de I'INERIS assure un support
technique aupres des différents acteurs de la survellance de la qualité de l'air. Cette
activité concerne la chaine d'acquisition et de transmission des données de la qualité de
I'air.

Durant |'année 2000, |es actions suivantes ont été menées par I'INERIS :

Evolution du Langage de Commande

Le Groupe de Travail Stations d'Acquisition (GTSTA) a été mis en place et animé par
I'INERIS afin de définir les nouvelles fonctionnalités du Langage de Commande version
4.0 des stations d'acquisition des réseaux de surveillance de laqualité de l'air.

Suite aux différentes réunions du GTSTA, I'INERIS a transmis, au début du mois de
septembre 2000 & I'ensemble des réseaux, a 'ADEME et aux constructeurs de stations
d'acquisition un document de synthése des décisions prises.

Une réunion organisée a I'"ADEME le 6 octobre 2000 en présence de toutes les parties
concernées a permis de finaliser ce document et de définir les spécifications techniques de
laversion 4.0 du langage de commande.

A partir de ce document, I'INERIS a rédigé le Manuel du Langage de Commande version
4.0 qui sera envoyé aux constructeurs de stations d'acquisition au début de I'année 2001.

Comité de Pilotage de I"Informatigue des Associations (CPIA)

L'INERIS participe a I'ensemble des réunions et des décisions prises par le Comité de
Pilotage de I'Informatique des Associations.

Etude sur la mise en place d"une certification officielle

D'apréslaloi du 3 juin 1994, pour mettre en place la certification des stations d'acquisition
des réseaux de surveillance de la qualité de I'air, I'INERIS devrait effectuer une déclaration
d'activité aupres du Ministére de I'Industrie, a la Sous-direction de la Qualité pour
I'Industrie et la Normalisation (SQUALPI). Il sagirait d'une certification volontaire de
produits par tierce partie indépendante a caractére non réglementaire.

Les modalités de cette déclaration sont fixées par le décret n° 95-354 du 30 mars 1995. La
certification d'une station d'acquisition devra sopérer par rapport a un référentiel,
document technique définissant I'ensemble des caractéristiques d'une station d'acquisition
ainsi que les modalités des contréles de la conformité de ces caractéristiques. L'INERIS
devra mettre en place une procédure de validation de ce référentiel.
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Guide d'installation des anémometres ultrasoniques METEK

De nombreux réseaux, possesseurs de différentes marques de stations d'acquisition de
données, ont éprouve des difficultés a connecter |es anémomeétres ultrasoniques METEK a
leurs stations d'acquisition. L'INERIS a donc proposé de bétir un guide d'installation des
anéemometres sur les différentes stations. Ce guide, associé a la documentation fournie par
le constructeur, doit permettre aux réseaux une mise en service aisée des anémometres de
cetype.

Tests réalisés a I"INERIS

Dans le cadre de cette convention, I'INERIS apporte un support technique aux réseaux de
surveillance de la qualité de I'air. L'INERIS a traité durant I'année 2000 trente deux
dysfonctionnements.

Développement de la maguette de station d'acquisition

L'INERIS a commencé depuis le début de I'année 2000 une éude de faisabilité sur le
développement d'une maquette d'une station d'acquisition basée sur du matériel de type
PC. Aprés avoir choisi I'OS temps réel utilisé pour développer cette station, I'INERIS a
défini I'architecture de cette application ainsi que la structure de la zone mémoire partagée
permettant |e stockage de tous les rensei gnements et données gérés par la station.

L'avancée du développement permet actuellement de rapatrier, par liaison numérique, des
mesures provenant d'analyseurs, de transmettre et de recevoir des fichiers en utilisant le
protocole Kermit et de visualiser, au niveau de la station d'acquisition, des informations
telles que le fichier de configuration ou le fichier historique. Les autres fonctionnalités
d'une station d'acquisition des réseaux de surveillance de la qualité de I'air seront réalisées
durant |'année 2001.

Intégration des stations de comptage automobile aux réseaux

En vue d'intégrer des données sur la circulation automobile, les réseaux de surveillance de
la qualité de l'air ont retenu les stations utilisées par les services de I'équipement, les
stations de comptage de la société STERELA. Afin de permettre le dialogue entre ces
stations et une station d'acquisition de la qualité de I'air, le convertisseur de protocole
développé par I'INERIS est utilisé.

Durant I'année 2000, I'INERIS a réceptionné deux stations de comptage STERELA dans
son laboratoire pour vérifier le fonctionnement de la chaine de transmission des données.
Suite a cestests, I'INERIS a participé al'installation de ces deux stations de comptage dans
les réseaux dASCOPARG et dESPAC. Ces deux stations de comptage fonctionnent
correctement.

L'INERIS, a, de plus, développé un nouveau convertisseur de protocole pour permettre au
réseau AREQUA d'utiliser ces stations de comptage LEM 500. Le développement ainsi
que l'installation sur site se sont déroul és de maniére tout afait satisfaisante.
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2. RAPPEL DES OBJECTIFS

Il sagit d'une activité permanente concernant la chaine d'acquisition et de transmission des
données sur la qualité de l'air. L'éguipe Instrumentation et Informatique pour
I'Environnement de I'INERIS assure un support technique aupres de différents acteurs de la
surveillance de laqualité de l'air.

2.1 ASSISTANCE A MAITRISE D'OUVRAGE
® Suivi technique des travaux réalisés par les constructeurs de station

Il Sagit d'assurer un support technique auprés des constructeurs implantant les
nouvelles fonctionnalités du langage de commande ou du protocole numérique
sur les stations d'acquisition.

® Suivi technique des constructeurs de postes centraux

L'INERIS apporte son assistance aux constructeurs de postes centraux pour tous
les aspects concernant la communication avec les stations, en particulier sur
tous les points touchant le langage de commande.

® Assistance technique auprés du Ministére et de '’ADEME

Il sagit d'identifier les nouveaux besoins (évolution des directives européennes,
apparition de nouvelles générations dinstruments) afin d'établir les incidences
sur la chaine de transmission de I'information.

® Assistance technique aupres des réseaux

L'INERIS assure un support technique aupres des réseaux de mesure de la
qgualité de l'air lors d'éventuels problemes rencontrés afin de définir leurs
origines.

2.2 TRAVAUX DE TEST

® Protocole numérique

Tests d'analyseurs et de capteurs.

® | angage de commande

Tests des dernieres versions du langage de commande, pilotage des
constructeurs pour mesurer les actions correctives.

2.3 TRAVAUX TECHNIQUES DE CONCEPTION LOGICIELLE ET MATERIELLE
¢+ Ultilisation de la plate-forme de développement de boitier de conversion de protocole
en fonction des différents besoins rencontreés :
« Développement de boitiers de conversion de protocole pour connecter de nouveaux capteurs,
* Miseen place des premiéres stations de comptage.

X/

s Développement d'une maguette de station d'acquisition basée sur du matériel de type
PC.
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3. ACTIONS DE L'INERIS

3.1 EVOLUTION DU LANGAGE DE COMMANDE

Pour réaliser I'évolution du langage de commande, I'|NERIS a, dans un premier temps, mis
en place le groupe de travall GTSTA (Groupe de Travail Station d'Acquisition pour la
Qualité del'Air).

L'objectif de ce groupe de travail était, non seulement, de définir les fonctionnalités d'une
nouvelle version du langage de commande mais aussi de débattre plus longuement sur le
théme des stations d'acquisition de données.

Les principales missions du Groupe de Travail GTSTA étaient de préciser le besoin des
réseaux Vis-aVvis:

- des échanges entre postes centraux et stations d'acquisition,

- du langage de commande V4.0,

- du matériel constituant les stations.

Ce groupe de travail, animeé par I'INERIS, sest réuni a quatre reprises depuis le début de
I'année 2000 afin d'aborder ces différents aspects.

Suite a la derniére réunion des 10 et 11 juillet 2000, I'NERIS a fait un document de
synthése des décisions du Groupe de Travail et I'a communiqué fin aolt a I'ensemble des
réseaux, a I'ADEME et aux constructeurs de stations d'acquisition. L'INERIS a, ensuite,
recueilli I'ensemble des remarques pour la fin du mois de septembre.

Une réunion regroupant tous les représentants des réseaux souhaitant participer, les
membres du GTSTA et les constructeurs, a eu lieu a I'’ADEME le 6 octobre 2000 afin
darréter définitivement les spécifications techniques de la version 4.0 du langage de
commande.

Les spécifications techniques, objet du document de synthése du groupe de travail porte
principalement sur quatre points :

¢ Calibrage
- Calibrage ponctuel compose de 5 sequences Z ou C paramétrables,
- Calibrage périodique composé de 10 séquences paramétrables,
- Cadcul desdérives de calibrage sur écart-type trop important,
- Calcul des dérives absolues de calibrage,

- Le nombre de paliers de calibrage est porté a 5: Z, C plus trois autres
intermédiaires qui ne servent qu’ a des fins de contréle,

- Préchauffage possible des calibrateurs,
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¢ Gestion desfichiersinternes

- Touslesfichiersinternes pourront étre transmis compressés au format GZIP
sauf les fichiers de commande et d’ acquittement,

- Tous les fichiers présents sur la station devront comporter la date de leur
création,

- Une nouvelle commande devra permettre de lire et d'écrire un fichier
guelconque sur la station, cette commande devra étre utilisable depuis le
poste central et depuis le port local,

- Création d'un défaut dans le fichier .DEF lorsgu’ une modification est faite
localement sur le fichier de configuration,

- Création d'un fichier INFO-MAT.TXT pour enregistrer les opérations de
mai ntenance,

- Détermination d' une taille minimale pour tous les fichiersinternes,

- Création d'une commande permettant d aller écrire une chaine de caractéres
danslefichier historique,

¢ Modification des parametres

- Créer un mode d’ échantillonnage de type delta sur NV OlI,

- Les paramétres internes des capteurs pourront étre enregistrés comme des
mesures,

- Possihilité de créer des mesures virtuelles,

- Prise en compte des défauts transmis par liaison numérique « Qualité de
I’air » dans |e parametre NELC,

- Le parametre DDMO sera relatif ala derniere modification effectuée par le
poste central,

- Création d'un nouveau paramétre de type DDMO qui sera relatif a la
derniére modification effectuée en local, sur la station,

- Création d'un nouveau paramétre de type DDSY qui sera relatif a la
derniére synchronisation entre poste central et station,

- Création du paramétre ETAS : état station présent dans les fichiers de suivi,
- Création du paramétre ETAM : éat mesure présent dans les fichiers de

suivi,
¢ Fonctionnement dela station

- Reboot de la station en cas de non appel depuis un temps paramétrable.

- Musdlage de la station possible lorsgue la station fait partie d'un réseau
d derte actif.
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- Création d horloges périodiques, bits utilisateurs et commandes sorties TOR
en option,

- Mise en place d'un code W, ce code W ne concerne que les mesures %
horaires. Son utilisation est paramétrable.

- Création d’ un mode transparent,
- Possibilité de télécharger des applications,

- Stockage local des informations primaires et de leur code qualité lorsqu’un
code différent de A, P ou N est affecté a la mesure. Ce stockage devra étre
horodaté. La taille minimale de la mémoire associée a cette fonction devra
étre d au moins 10 jours pour une mesure simple. Les informations de plus
de 3 mois seront effacées par la station ainsi que toutes les informations lues
par le super-utilisateur (paramétrable).

- Lefichier pseudo-iso est supprimé.
- Création d’'un fichier historique de calibrage.
- Ladtation devragérer le fonctionnement des modems,

- Tout fichier interne rempli & 90 % de sa capacité provoquera un appel vers
le poste central,

- Lors de TRAA et TRAD, les nouveaux défauts ou aertes doivent étre
meémorisés et devenir actifs en fin de période d’inhibition, les apparitions et
disparitions d’'un méme défaut sur une méme mesure sont considérées
comme différents visavisde I’ inhibition.

L e langage de commande version 4.0 des stations d'acquisition des réseaux de surveillance
de la qualité de l'air a été rédigé par I'INERIS en Sappuyant sur ces spécifications
technigues. Ce document sera transmis a tous les constructeurs de stations d'acquisition au
début de I'année 2001. Les modifications apportées entre la version 3.0 et 4.0 du langage
de commande sont disponibles en annexe de ce document.

3.2 COMITE DE PILOTAGE DE L'INFORMATIQUE DES ASSOCIATIONS (CPIA)

L'INERIS participe a I'ensemble des réunions et des décisions prises par le Comité de
Pilotage de I'Informatique des Associations (CPIA).

3.3 ETUDE SUR LA MISE EN PLACE D'UNE CERTIFICATION OFFICIELLE POUR LES
STATIONS D'ACQUISITION DES RESEAUX DE SURVEILLANCE DE LA QUALITE
DE L'AIR

D'apreslaloi du 3 juin 1994, pour mettre en place la certification des stations d'acquisition
des réseaux de surveillance de la qualité de l'air, I'lNERIS devrait effectuer une déclaration
d'activité aupres du Ministére de I'Industrie, a la Sous-direction de la Qualité pour
I'Industrie et la normalisation ( SQUALPI). Il sagirait d'une certification volontaire de
produits par tierce partie indépendante a caractére non-réglementaire.
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Les modalités de cette déclaration sont fixées par le décret n° 95-354 du 30 mars 1995. En
effet, cette déclaration doit étre réalisée par lettre recommandée avec demande d'avis de
réception et doit étre accompagnée d'un dossier contenant les informations nécessaires
pour garantir I'impartialité et la compétence de I'NERIS.

La liste des organismes certificateurs déclarés est publiée et mise ajour réguliérement sous
forme d'avis au Journal Officiel. Cette publication qui n'a aucune valeur de reconnaissance
officielle n'engage pas la responsabilité de I'état.

Le dossier accompagnant la demande d'activité auprées du SQUALPI doit contenir les
pieces suivantes :

> Descriptif del'ensemble des activités de I'INERIS,
> Descriptif de ses moyens techniques,

» Descriptif de son mode de financement,

> Lestatut de I'INERIS et son reglement intérieur,

» Noms et qualités des membres du consell d'administration ou de |I'organe
qui en tient lieu, des dirigeants responsables de |a certification,

> Répartition des responsabilités au sein de I'NERIS,
» Qualification du personnel chargé de la certification,

> Régles relatives a la délivrance et au controle de I'utilisation de la
certification.

La certification d'une station d'acquisition devra sopérer par rapport a un référentiel. Ce
document technique définirales caractéristiques que doit présenter une station d'acquisition
des réseaux de surveillance de la qualité de l'air et les modalités du contréle de la
conformité de ces caractéristiques.

Ceréférentiel devra étre éaboreé en concertation avec des représentants des diverses parties
intéressées et notamment les représentants d'associations ou d'organismes représentatifs
des professionnels, des consommateurs et des utilisateurs, ainsi que les représentants des
administrations concernées.

Ceréférentiel devracomporter :

> Les spécifications techniques définies pour une station d'acquisition des
réseaux de surveillance de laqualité de l'air,
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» Lesméthodes d'essais, de contréle et de tests des stations d'acquisition,

» Laprocédure de certification.

L'INERIS devra mettre en place une procédure de validation de ce référentiel. En effet,
dapres le décret n° 95-534 du 30 mars 1995, il incombera a I'INERIS, organisme
certificateur, d'organiser la validation du référentiel en concertation avec les différents
représentants cités ci-dessus.

De plus, I'impartialité et la compétence de I'|NERIS étant appréciées au regard de lanorme
EN 45011 relative aux organismes certificateurs, I'NERIS pourra, par la suite, se faire
accréditer COFRAC 45011 par le Comité Francais d'Accréditation notamment dans le but
d'une reconnai ssance europeenne.

3.4 GUIDE D'INSTALLATION DES ANEMOMETRES ULTRASONIQUES METEK

De nombreux réseaux, possesseurs de différentes marques de stations d'acquisition de
données, ont éprouvé des difficultés a connecter les anémometres METEK aleurs stations.

L'INERIS a donc proposé a la société EMI de bétir un guide dinstallation des
anéemometres ultrasoniques METEK sur les différentes stations d'acquisition de données.

Ce qguide, associé a la documentation fournie par le constructeur, doit permettre aux
réseaux une mise en service aisée des anémomeétres de ce type.

L es renseignements apportés par ce guide de mise en service de I'anémomeétre METEK ( cf
document en annexe) sont les suivants :

* |nstallation

Ce chapitre décrit le raccordement de I'anémométre a |'adaptateur asynchrone
MODBUS, puis le raccordement de cet adaptateur a la station d'acquisition de
données.

» Configuration des stations d'acquisition

Suite a l'installation, les quatre mesures envoyées par |'anémometre sont
présentes sur |'adaptateur. Celui-ci est prét a fournir les données a une station
d'acquisition correctement configurée. Pour permettre a la station de lire les
mesures fournies par |'anémometre, il est nécessaire de configurer quatre voies
numeériques au protocole "Qualité de I'Air" sur la station. Ce chapitre présente
les configurations nécessaires pour les trois stations d'acquisition : ISEO, SASI
et CENTRALP.

» Résolution des problémes

Plusieurs dysfonctionnements avec leurs causes et actions a entreprendre pour
les résoudre sont présentés dans ce chapitre.

e Configuration del'anémomeétre
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Ce chapitre donne la signification des paramétres les plus importants dans la

configuration de |'anémometre et les points a vérifier lors d'une anomalie de
dysfonctionnement.

Configuration de |I'adaptateur

Ce chapitre décrit les paramétres les plus importants dans la configuration de
|'adaptateur.

3.5 TESTS REALISES A L'INERIS

L'INERIS a mis en place, depuis le début de I'année 2000, un systéme permettant
I'enregistrement et |'archivage de I'ensemble des probléemes rencontrés par les réseaux de
surveillance delaqualité del'air et signaésal'INERIS.

Cet enregistrement dincident est suivi par des tests réalisés a I'INERIS. Les résultats
obtenus sont ensuite transmis au réseau concerné et au constructeur.

Les dysfonctionnements suivants sont représentatifs des incidents traités par I'INERIS
depuis le début de |'année 2000.

¢

Dysfonctionnement lors de l'arré d'un calibrage sur la station
d'acquisition Centralp

Conclusion: L'arrét d'un calibrage a pour seul effet de faire basculer la sortie
TOR concernée, la station n'interrompt pas son cycle de calibrage.

Test de conformité dela station d'acquisition SASI version du 19/01/2000

Conclusion: Le nombre maximum danalyseurs configurables n'est pas
conforme, seulement trois analyseurs sont interrogeables simultanément en
mode JBUS.

Une voie numé&ique de la station SASI peut-étre utilisée pour réaliser des
comptages. Une série de tests supplémentaires sera réalisee pour lever une
réserve sur les résultats obtenus.

Echecs de communication dusa un flot de parasites

Conclusion: Durant ces tests, I'INERIS n'a pas réussi a reproduire les mémes
dysfonctionnements que ceux observés lors de l'expertise dans le réseau
Airfobep. Ces tests ont tout de méme permis de détecter I'apparition
systématique de parasites, envoyés par le modem Attel, alafin d'une connexion
entre |le poste central et la station d'acquisition.

Défauts 133, 135 et 136 observés dans les stations d'acquisition Argopol

Conclusion: Les défauts 133, 135 et 136, observés sur le site d'Airfobep,
n'existent pas dans les trames transmises par les analyseurs. Ces défauts sont
générés par la station d'acquisition Argopol mais n‘'ont pas pu étre reproduits a
I'INERIS.

Scrutation de la station Argopol impossible lorsqu'un utilisateur est déja
connecté en mode SysAdm en local
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Conclusion: La réponse de la société Iséo a ces problémes est que la station
d'acquisition ne posséde pas assez de mémoire pour effectuer I'ensemble des
taches.

Tests supplémentaires sur lesvoies de mesure de la station SASI utilisés en
mode comptage

Conclusion: Ces tests ont montré que la station d'acquisition n'omettait aucune
mesure.

Informations sur le modem GSM Gener GenSM

Conclusion: L'INERIS a fait parvenir au réseau Oramip le compte rendu de
tests réalisés sur un modem GenSM du réseau Aremasse du 15/12/1999.

Dysfonctionnement lors d'une connexion entre un PC et un TEOM en
utilisant un modem GSM c6té TEOM

Conclusion: Le dysfonctionnement provenait du fait que le modem GSM
attendait des caracteres de la part du TEOM pour régler sa vitesse de
transmission de données. Pour résoudre ce probléme, il fallait désactiver la
détection automatique du débit du modem GSM cotée interface série.

Dysfonctionnement lors d'une connexion d'un analyseur BTX Syntec
Spectra GC855 a une station d'acquisition Centralp

Conclusion: La connexion entre cet analyseur et une station Centralp est pour le
moment impossible. La réponse de l'analyseur a une demande de lecture
utilisant la fonction JBUS n°4 n'est pas conforme au protocole de
communication numérique utilisé par les stations de la qualité de l'air.

Numéros brlés sur modem Attel M X96144

Conclusion: Lors de I'expertise réalisée par I'INERIS dans le réseau Airfobep,
les messages d"Historiques' du PC Xair ont fait apparaitre un certain nombre
de numéros de téléphone brdlés. En fait, le poste central gere I'échec d'un appel
par le report de cet appel au quart d'heure suivant, c'est a dire apreés le délai de
douze minutes imposé par le modem ce qui permet d'expliquer les numéros
brllés détecteés.

Dysfonctionnement d'une station d'acquisition Centralp le 29 février

Conclusion: Lors d'une coupure daimentation de la station d'acquisition
Centralp le 29 février 2000, I'horodatage de la station d'acquisition repasse au
28 février 2000 entrainant la perte du fichier ISO du 29 février.

Test de conformité dela station d'acquisition SASI version du 15/02/2000

Conclusion: L'ensemble des résultats obtenus lors des tests de la station
d'acquisition SASI sur la lecture de mesures sur des analyseurs en mode JBUS
est conforme.
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Dysfonctionnement lors d'une communication avec le portable/modem
GSM SAGEM

Conclusion: Apres avoir réceptionné le modem GSM du réseau Airparif,
I'INERIS a analysé l'ensemble des dysfonctionnements et les actions a
entreprendre pour les résoudre.

Dysfonctionnement lors de |'utilisation du modem GSM Wavecom G900P
avec une station Centralp

Conclusion: L'INERIS a déterminé le fichier .MOD nécessaire a la station
Centralp pour [l'utilisation du modem GSM. De plus, un probléme de
connectique interdisait toute communication. En effet, le signal CTS, provenant
du modem lorsque celui-ci est sous tension, était mangquant au niveau du port
serie de la station.

Problémes de communication entre une station d'acquisition Centralp et
un modem USrobotics

Conclusion: Aprés modification de VCOM=9600 dans le fichier de
configuration de la station d'acquisition et un réglage conforme des micro-
commutateurs, la station doit pouvoir configurer durablement le modem selon
la chaine d'initialisation contenue dans le fichier .MOD. En effet, Le micro-
commutateur 10 en position ON ne permettait pas au modem de conserver,
aprés une remise sous tension, la configuration de la chaine dinitialisation
fournie par la station.

Configuration d'un modem GSM Siemens M20 avec une station
d'acquisition Centralp

Conclusion: Aprés avoir réalisé la recherche des commandes Hayes nécessaires
a la configuration du modem, il a été renvoyé au réseau configuré avec les
fichiers nécessaires pour la configuration de la station.

Dysfonctionnement lorsde|'utilisation du modem GSM M 20 Siemens

Conclusion: Ce dysfonctionnement provient du fait que le modem GSM ne
recoit pas correctement la sequence d'échappement "+ + + ". En effet, cette
sequence doit étre précédée dun déla d'une seconde minimum sans
communication. Ce délai est nécessaire pour que le modem traduise cette
seguence comme un basculement en mode commande et non comme une suite
de trois "+". Le modem GSM Siemens M20 permet le réglage de ce délai a
partir du registre S12 (variation de 0.1s a 1s par pas de 0.1s) mais seulement
pour les versions les plus récentes. La version 5 du modem GSM M20 Siemens
du réseau ORAMIP ne le permet pas (laversion 8 de ce modem le permet).

Contréle du fonctionnement normal du logiciel PC Maintenance version
2.3 dela société SASI

Conclusion: Lors des tests effectués a I'INERIS, les dysfonctionnements
suivants ont été détectés :
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- Lefichier .PER n'est pas créé. C'est la configuration totale qui est
envoyeée lors d'une configuration partielle.

- Lalecture de la configuration du calibrage n'est pas réalisée, le
bouton "L ecture” reste grise.

- L'arrét du "Suivi rapide de station™ ne sexécute pas.

- La visualisation des courbes de calibrage ne sexécute pas, le
bouton "Ajouter” de l'interface graphique reste grisé.

- Le suivi de calibrage ne fonctionne pas, le fait d'appuyer sur le
bouton "Extraire”" arréte le programme PCMai ntenance.

- Le progranme PCMaintenance sarréte assez régulierement de
fonctionner lors d'une tentative de connexion a une station
d'acquisition. En fait, la connexion se déroule correctement mais
I'interface graphique ne fonctionne plus, il est nécessaire de
relancer le programme.

¢ Fonctionnement carte modem GE 425 | avec une station d'acquisition
Argopol

Conclusion: L'INERIS atransmis au réseau de surveillance de la qualité de I'air
Airmaraix les commandes Hayes nécessaires pour utiliser une carte modem GE
425 | avec une station d'acquisition Argopol.

3.6 DEVELOPPEMENT DE LA MAQUETTE DE STATION D'ACQUISITION BASEE SUR
DU MATERIEL DE TYPE PC

3.6.1 Introduction

L'INERIS a commencé depuis le début de I'année 2000 une éude de faisabilité sur le
dével oppement d'une maquette de station d'acquisition basée sur du matériel de type PC.

La premiere action réalisée par I'INERIS a été le choix de I'OS temps réel utilisé pour
dével opper la station d'acquisition. Le produit choisi a été QNX car il présente les qualités
suivantes :

- Ce systéme temps réel n'a pas besoin de beaucoup de ressources. (En effet, pour

exemple, ce systeme avec une interface graphique, un navigateur, un serveur Web
et les services TCP/IP tient sur une disquette 1,44Mo),

- 1l possede une excellente fiahilité (sa structure est réalisée de telle sorte que le
noyau du systeme n'implémente que les services fondamentaux. Les autres services
étant implémentés dans des processus séparés, aucun processus ne peut bloquer le
systeme).

En plus de ses qualités techniques, le produit QNX avait les avantages suivants :
- Acces a une documentation importante,
- Possibilité de formation et d'assistance technique.

Pour acquérir plus rapidement les compétences nécessaires pour réaliser le développement
de cette application, deux personnes de I'équipe Informatique et Instrumentation pour
I'Environnement de I'INERIS ont suivi la formation "Programmation temps réel sous
QNX". Cette formation a été délivrée par la Société QNX Software System en mars 2000.
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3.6.2 Présentation générale de I'application

Pour développer une maquette d'une station d'acquisition, I'INERIS a, dans un premier
temps, réfléchi a la création d'une structure de données permettant le stockage de
I'ensembl e des parameétres définis dans le fichier de configuration du langage de commande
V3.0 des stations d'acquisition de la qualité de l'air.

Dans un deuxiéme temps, |'architecture de cette application (cf. schéma ci-apres) a été
définie.
Elle peut étre découpée en trois parties:

- lapartie "Kermit" gérant les communications avec le poste central,

- la partie "Station" gérant I'ensemble des taches prévues par le langage de
commande,

- lapartie "Interface Graphique" gérant toutes les actions en local (visualisation,
modification des données) pouvant étre réaliseées sur la station d'acquisition.

I

POSTE
CENTRAL

KERMIT 7.0

+ script

<==>[MODEM |<=={MODEM| Répertoires

historique
réception

envo

Générateur ISO

Al

Commande F y
Interpréteur de
commandes

Mémoire
partagée

alarme
iso

TIMER I1SO . .
P Tache principale:
P - analyse du fichier de configuration
w - génération des différentes taches
graphique:
- affichage de la config \@
- afichage des données COM1 @M
- modification de la ) GCCRERT /dev/serl < wﬂm
config. ;/ W
. com2
] / | —PACQ_SER2 Jdeviser2 [ p Analyseur 1
m—— i : r
! L
L S — — }. ACQ_SER(n)" - ’: /dev/ser(n): B B ’.A.na.ly.se.ur. 1.
TIMER ACQUISITION Y A , Analysaur 2.
10 secondes g - p Analyseur n-

Architecture del'application
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Lors de I'exécution de cette application, la premiere tache créée est la tache principale.
Celle-ci exécute a son tour les actions suivantes:

- Analyse du fichier de configuration,

- Création destéches: Kermit 7.0
Interpréteur de commandes
Interface Graphique
Générateur 1SO
TIMER 1SO
TIMER acquisition

- Création, en fonction de I'analyse du fichier de configuration, d'un nombre suffisant
de process ACQ-SER et COM pour gérer les communications avec les analyseurs.

Fonctionnalités développées pour la partie K ermit

Le réle de la partie Kermit est de gérer les communications avec le poste central en
utilisant le protocole Kermit. Pour réaliser ces actions, la partie Kermit comprend :

- Un processKermit 7.0

Son role est de traiter de maniere basique la réception et I'envoi de fichiers avec le poste
central en respectant les régles de communication imposées par le protocole Kermit 7.0.

Les taches de ce process actuellement dével oppées sont :

X> la réception des fichiers (le process surveille le modem et engage le dialogue
lorsgu'un fichier provient du poste central).

X> L'émission de fichier lorsque la communication est déja établie.
> L'appel du poste central (numérotation) avec I'envoi de l'alarme.
[X> La coupure d'une connexion.

- Un processinterpréteur de commande

Il permet d'analyser et de réaliser les actions nécessaires pour répondre aux demandes
faites par le poste central telles que la lecture du fichier 1SO, la lecture du fichier
historique, etc...

Cette partie de I'application sera dével oppée au début de I'année 2001.

- Une zone Répertoires
Elle permet de recevoir lesfichiers provenant du PC ou de la station.
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Fonctionnalités développées pour la partie station

Le réle de cette partie est de gérer la gestion, I'acquisition et |e stockage des données. Pour
réaliser ces actions, la tache principale crée, de maniere dynamique (selon les besoins
définis dansle fichier de configuration) les process suivants :

- ProcessACQ-SER

Ce process définit chaque mesure avec un port particulier, fait I'acquisition et le cumul des
données ainsi que la moyenne de ces valeurs.

Pour déclencher cette moyenne, le process ACQ-SER incrémente un compteur a chague
déclenchement du TIMER ISO et |le compare alavaleur de I'item déclaré dans le fichier de
configuration pour la mesure.

Toutes les données (mesure primaire et QH) sont stockées dans la zone mémoire partagée.

- ProcessTIMER ACQUISITION

Ce process déclenche toutes les 10 s I'acquisition des données en transmettant le signal
d'acquisition a chaque process ACQ-SER.

- ProcessTIMER ISO

Ce process transmet toutes les 60 s un signal aux process ACQ-SER pour réaliser les
moyennes sur leurs mesures (si |'item de la mesure a été atteint).

Fonctionnalités développées pour la partie | nterface Graphique

Ce process permettra, en se connectant a la mémoire partagée, de visualiser I'ensemble des
renseignements transmis par les analyseurs et la station d'acquisition et de modifier
certaines informations local ement.

Actuellement, a partir de la station d'acquisition, les opérations suivantes sont réalisables :
- Lecture du fichier de configuration,
- Lecture du fichier historique,
- Lecture du fichier de défaut,
- Lecture des mesures QH.
Les autres fonctionnalités seront développées au cours de |'année 2001.

3.7 INTEGRATION DES STATIONS DE COMPTAGE AUTOMOBILE AUX RESEAUX

3.7.1 .Rappel des objectifs

En vue d'intégrer des données sur la circulation automobile, les réseaux de surveillance de
la qualité de l'air et 'ADEME ont retenu les stations utilisees par les services de
I'égquipement.
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Ces stations, homologuées par le Ministere de I'Equipement, sont le fruit d'une longue
expérience en matiere de comptage. Elles fournissent des données fiables sur un grand
nombre de parametres :

- nombre de véhicules,

- vitesse,

- typesdevéhicules,

- classification par voie, sens, type de véhicule, poids, etc...

Les données sont accessibles par une liaison numérique. Le protocole de communication
est "TEDI-LCR" (LCR : langage de commande routier). Afin de permettre le dialogue
entre cette station de comptage et une station d'acquisition de la qualité de l'air, un
convertisseur doit étre utilisé.

- QA Esclave ~ LCR Maitre
Sationd'acquisition L j Compteur
Quaitéde l'ar | [Esclave n+60 . Symphonie
Buffer Esclave n... Buffer
DB25 Esclave n+1 DB9
= entrée | Esclaven | | entrée
< | sortie < U ——> sortie
Plan mémoire
QA I

Schéma de principe

Le convertisseur met a la disposition des stations d'acquisition de la qualité de l'air, les
données issues d'un dispositif de comptage routier. Le convertisseur dialogue avec la
station en utilisant le protocole "Qudité de I'Air" et avec le compteur en utilisant le
protocole LCR.

3.7.2 Travaux réalisés

Avant l'installation de deux stations de comptage de marque Stéréla dans les réseaux de
surveillance de la qualité de I'air Ascoparg et Espac, I'INERIS a recu ces stations afin de
vérifier le fonctionnement de la chaine de transmissions de données.

Les principales fonctionnalités vérifiées durant ces tests sont :
¢ Lalecture des données de comptage par |e convertisseur,

¢ Larestitution de ces données vers la station d'acquisition.
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Testsrealisésal'INERIS

1. Test delachaine de transmission des données

- test de lacommunication c6té station de comptage

Un systéme espion a été inséré sur la liaison série entre la station de
comptage et le convertisseur de protocole pour observer |'échange
d'informations entre les deux systemes connectés.

- test delacommunication cété station d'acquisition

De maniére identique, I'échange d'informations entre le convertisseur de
protocole et la station d'acquisition est observé.

2. Test delastation d'acquisition avec simulateurs d'anal yseurs

La vérification du bon fonctionnement de la station d'acquisition nécessite
I'utilisation de simulateurs d'analyseurs pour permettre I'enregistrement de
valeurs différentes de zéro.

Résultats obtenus

1. Test delachaine de transmission des données

Tous les résultats des tests eff ectués sont conformes.

2. Test delastation d'acquisition avec simulateurs d'anal yseurs

La station d'acquisition effectue convenablement |e comptage des valeurs.

3.7.3 Intervention sur site

L'INERIS a participé a l'installation de ces deux stations de comptage au mois de mai 2000
pour le réseau ASCOPARG et au mois de juin 2000 pour le réseau ESPAC.

Un dysfonctionnement est apparu pour la station de comptage du réseau ASCOPARG.
Lors d'une deuxiéme intervention sur site, I'NERIS a pu se rendre compte que le probléme
provenait du fait que la carte 4CPL de la station d'acquisition de la société Sasi ne gérait
pas la communication avec plusieurs analyseurs simultanément. Ce dysfonctionnement
résolu, le convertisseur de protocole a parfaitement fonctionné.

La station de comptage installée dans le réseau ESPA C fonctionne correctement.

3.7.4 Deéveloppement du convertisseur de protocole avec la station de comptage
LEM 500 de la sociéeté Stéréla

L'INERIS a développé, pour le réseau AREQUA, un convertisseur de protocole pour
permettre |'utilisation de la station de comptage LEM 500 avec les stations d'acquisition
des réseaux de surveillance de laqualité de l'air.

Le développement finalisé, I'NERIS a participé a l'installation sur site de cette application
au mois d'octobre 2000. Aucun dysfonctionnement n'a été signalé al'INERIS.
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ANNEXE 1

Modifications apportées au Langage de commande
lors de I'évolution de la version 3.0 a 4.0
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RECAPITULATIF DE LA VERSION 4.0
DU LANGAGE DE COMMANDE

CALIBRAGE

L' édition du recueil des normes de I'AFNOR de 1991 relatives a la qualité de I'air, dont le
second tome est consacré a l'environnement, regroupe les principales terminologies,
indications et recommandations concernant les manipulations de calibrage.

Les opérations de calibrage peuvent étre réalisées de facon périodique en utilisant le
calibrage périodique et/ou ponctuelle en utilisant le calibrage ponctuel.

Dans le cas ou un calibrage sur une mesure perturbe une autre mesure de la station, le
parametre INVA permet dinvalider cette deuxiéme mesure pendant la période de calibrage
de la premiére (Cas des ana yseurs NO-NO,).

Le nombre de paramétres INVA est limité a 10 par mesure.
Toute opération de calibrage est décomposée en séquences. Chague séguence représente un

palier d'injection de gaz étalon dans I’ analyseur. Cing paliers sont gérés par le langage de
commande :

* Lepalier de zéro: il Sagit du calibrage de zéro de I’analyseur. Le gaz injecté
est dans ce cas de I’ air de zéro. Ce palier sera utilisé pour faire des controles de
calibrage ainsi que pour calculer |es coefficients de correction.

* Le palier de consigne: Il sagit du gaz étalon dont le palier sera utilisé pour
faire des contrbles de calibrage ainsi que pour calculer les coefficients de
correction.

* Lepalier degaz 1: Il sagit du gaz éaon de concentration C1 dont le palier
sera utilisé pour faire des controles de calibrage.

 Lepalier degaz 2: Il sagit du gaz étalon de concentration C2 dont le palier
sera utilisé pour faire des contréles de calibrage.

* Lepalier degaz 3: Il Sagit du gaz éaon de concentration C3 dont le palier
sera utilisé pour faire des controles de calibrage.

L es séguences sont au nombre maximum de 10 pour les calibrages périodiques et de 5 pour
les calibrages ponctuels.

Chague phase de calibrage se déroule de la fagon suivante :
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A
Cnlibrage

tmmze tdE i 1
{ b [l

W

f 4] [ ] i3 i4

Avec:
o to,t1,b, 13,14 15, €tc. les différents instants de démarrage des séquences,

e Z, C, etc. la nature des séguences qui peuvent étre soit des paliers de zéro,
consigne, gaz de concentration 1, etc.

e tmz, tmc, tmcl, tmc2, tmc3 les temps d’ établissement avant prise en compte des
paiers,

* tdz, tdc, tdcl, tdc2, tdc3, les temps de retour a la normale suite aux paliers de
calibrage.
Ces différentes informations sont spécifiées dans les paramétres suivants:

PARAMETRES UTILISES INDEPENDAMMENT POUR LES
CALIBRAGES PONCTUELS ET PERIODIQUES

Valeur étalon pour le calibragede zéro :

VALZ = Ss10s20

Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: valeur du zéro de référence (en unité de calibration, ppb en général), nombre décimal, 8
caractéres au maximum,

Valeur étalon pour le calibrage de consigne::
VALC = Ss10S20
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: valeur de consigne du gaz étalon (en unité de calibration, ppb en général), nombre décimal, 8
caractéres au maximum,

Valeur de concentration pour le calibrage avec le gaz étalon C1:
VAL1=S10S20

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: vaeur de concentration du gaz C1 (en unité de calibration, ppb en général), nombre décimal,
8 caractéres au maximum,

Valeur de concentration pour le calibrage avec le gaz étalon C2 :
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VAL2=S10520

Avec :
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: vaeur de concentration du gaz C2 (en unité de calibration, ppb en général), nombre décimal,
8 caractéres au maximum,

Valeur de concentration pour le calibrage avec le gaz étalon C3 :
VAL 3 = S10S200
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

« S2: vaeur de concentration du gaz C3 (en unité de calibration, ppb en général), nombre décimal,
8 caractéres au maximum,

Valeur du coefficient de correction A interne ala station:
COEA = S10s200s30

Avec:
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2:valeur du coefficient A recalculé a la suite de chagque calibrage, nombre décimal, 8 caractéres
au maximum,

e S3: valeur du coefficient A d’ origine permettant les calculs de dérives absolues,
Valeur du coefficient de correction B interne ala station:
COEB = S10520530
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: valeur du coefficient B recalculé ala suite de chaque calibrage, nombre décimal, 8 caractéres
au maximum,

e S3: valeur du coefficient B d’ origine permettant les calculs de dérives absolues,
Mode de calibrage:

Calibrage de consigne::
CTYP = S1OS2[0(S3)[(S4) [(S5) (S6)(S7)(S8) O
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,
e S2:0,1ou2selonquele calibrage de consigne de la mesure S1

- ne se fasse pas (0),

- se fasse avec une gestion en station des parametres de calibrage et de leur
correction si elle est permise (1)

- se fasse avec une gestion par |'analyseur des parametres de calibrage et de
leur correction (2).

Lavaleur 2 du paramétre S2 suppose la mise en oeuvre de la commande de
calibrage de I’ analyseur dont les numéros de commande pour le « protocole

qualité del’air » donné en S3,4,S5 et S6,
e S3: numéro de la commande de début de calibrage de consigne « Qualité de I'air » pour la prise
en charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum (a des fins de compatibilité, dans

le cas d'une connexion par le protocole Env. S.A S3 prendra lavaleur « ENV » afin que la station
puisse envoyer lacommande 07 vers |’ analyseur).
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e $4: numéro de la commande de début de contrdle de calibrage de consigne « Qualité de I'air »
pour la prise en charge du calibrage par |’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

* S5: numéro de la commande de fin de calibrage de consigne « Qualité de I'air » pour la prise en
charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

e S6: numéro de la commande de fin de contrdle de calibrage de consigne « Qualité de I'air » pour
la prise en charge du calibrage par |’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

« S7: vaeur effective de la mesure (une par ITEM), exprimée en UNIT au dessus de laquelle le
calibrage ou contréle de calibrage de consigne sera supprimé pour un calibrage ponctuel ou bien
reporté a la période suivante pour un calibrage périodique. Si cet argument est omis le calibrage
sera réalisé quelle que soit la valeur du signal de mesure. Nombre décimal, 8 caractéres au
maximum.

» S8: Référence de I’ analyseur, 20 caractéres au maximum. Cette information permettra a la station
dont les références des anal yseurs seront mémorisées de connaitre les parameétres des commande a
passer aux analyseurs pour les opérations de calibrage et contrdle de calibrage réalisés au sein des
analyseurs. Ces informations seront transmises a la station dans le fichier «analys.inf ». Dans le
cas ou lesinformations sont manquantes |e calibrage ou contréle de calibrage ne sera pas réalisé et
cette information sera transmise au fichier historique de calibrage. Dans le cas ou les informations
sont manquantes le calibrage ou contrdle de calibrage sera réalisé sans passage de paramétre de
commande vers |’ analyseur.

Calibrage de zéro :
ZTYP = S10S200(S3) (S4) X S5) [ S6) X S7) (S8)0
Avec:

* S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,
e S2:0,1o0u2sdonquelecaibrage de zéro de lamesure S1

- ne se fasse pas (0),

- se fasse avec une gestion en station des parametres de calibrage et de leur
correction si elle est permise (1)

- se fasse avec une gestion par I'analyseur des parametres de calibrage et de
leur correction (2).

Lavaeur 2 du paramétre S2 suppose la mise en oeuvre de la commande de
calibrage de I’ analyseur dont les numéros de commande pour le « protocole
qualité del’air » donné en S3,34,S5 et S6,

* S3: numéro de la commande de début de calibrage de zéro « Qualité de I'air » pour la prise en
charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum (a des fins de compatibilité, dans le
cas d’'une connexion par le protocole Env. SA S3 prendra la valeur « ENV » afin que la station
puisse envoyer la commande 07 vers |’ analyseur).

e $4: numéro de lacommande de début de contréle de calibrage de zéro « Qualité de I’ air » pour la
prise en charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

e S5: numéro de lacommande de fin de calibrage de zéro « Qualité de I’ air » pour la prise en charge
du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

e S6 : numéro de la commande de fin de contréle de calibrage de zéro « Qualité de I'air » pour la
prise en charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

e S7: vaeur effective de la mesure (une par ITEM), exprimée en UNIT au dessus de laquelle le
calibrage ou contréle de calibrage de zéro sera supprimé pour un calibrage ponctuel ou bien
reporté a la période suivante pour un calibrage périodique. Si cet argument est omis le calibrage
sera réalisé quelle que soit la valeur du signal de mesure. Nombre décimal, 8 caractéres au
maxi mum.
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S8 : Référence de I’ analyseur, 20 caractéres au maximum. Cette information permettra a la station
dont les références des anal yseurs seront mémorisées de connaitre les parameétres des commande a
passer aux analyseurs pour les opérations de calibrage et contrdle de calibrage réalisés au sein des
analyseurs. Ces informations seront transmises a la station dans le fichier «analys.inf ». Dans le
cas ou les informations sont manquantes le calibrage ou contrdle de calibrage sera réalisé sans
passage de paramétre de commande vers |’ analyseur.

Contrdle de calibrage sur gaz étalon 1:
1TYP = S1OS20(S3) (S4) (S5) [ S6) 0

AVec :

S1: numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum,
S2: 0, 1 selon que le contrdle de calibrage sur gaz étalon 1 sur la mesure S1
- ne soit pas réalisé (0),
- soit réalisé (1),
S3: Adresse du calibrateur ,3 caractéres au maximum (si ce paramétre est absent la commande
sera envoyée al’ analyseur),

4 : numéro de la commande de début de contréle de calibrage « Qualité de I'air » pour la prise en
charge du calibrage par le calibrateur ou I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

S5 : numéro de la commande de fin de contrdle de calibrage de zéro « Qualité de I'air » pour la
prise en charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

S6 : Référence de I'analyseur ou du calibrateur, 20 caractéres au maximum. Cette information
permettra a la station dont les références des calibrateurs et analyseurs seront mémorisées de
connaitre les paramétres des commande a leur passer afin de réaliser les contr6le de calibrages.
Ces informations seront transmises a la station dans le fichier «analys.inf ». Dans le cas ou les
informations sont manquantes le contréle de calibrage sera réalisé sans passage de paramétre de
commande vers le calibrateur ou |’ analyseur.

Contrdle de calibrage sur gaz étalon 2 :
2TYP = S10S2[0(S3)(S4) (S5) (s6) O
Avec:

S1: numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum,
S2: 0, 1 selon que le contrdle de calibrage sur gaz étalon 2 sur la mesure S1

- ne soit pas réalisé (0),

- soit réalisé (1),
S3: Adresse du calibrateur ,3 caractéres au maximum (si ce paramétre est absent la commande
seraenvoyée al’ analyseur),
4 . numéro de la commande de début de contrble de calibrage « Qualité de I'air » pour la prise en
charge du calibrage par le calibrateur ou I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

S5 : numéro de la commande de fin de contrdle de calibrage de zéro « Qualité de I'air » pour la
prise en charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

S6 : Référence de I'analyseur ou du calibrateur, 20 caractéres au maximum. Cette information
permettra a la station dont les références des calibrateurs et analyseurs seront mémorisées de
connaitre les paramétres des commande a leur passer afin de réaliser les contrOle de calibrages.
Ces informations seront transmises a la station dans le fichier «analys.inf ». Dans le cas ou les
informations sont manquantes le contréle de calibrage sera réalisé sans passage de paramétre de
commande vers le calibrateur ou | analyseur.

Controle de calibrage sur gaz étalon 3:
3TYP = S1OS20(S3) (SA4) (S5) [(S6) 0

AVec:

S1 : numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maxi mum,
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e S2:0,1sdonquelecontrdle de calibrage sur gaz étalon 3 sur la mesure S1
- ne soit pas réalisé (0),
- soit réalisé (1),
e S3: Adresse du calibrateur ,3 caractéres au maximum (si ce paramétre est absent la commande
sera envoyée al’ analyseur),

e S$4: numéo de lacommande de début de contréle de calibrage « Qualité de I'air » pour laprise en
charge du calibrage par le calibrateur ou I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

e S5 : numéro de la commande de fin de contrdle de calibrage de zéro « Qualité de I'air » pour la
prise en charge du calibrage par I’ analyseur, 3 caractéres au maximum.

* S6 : Référence de I'analyseur ou du calibrateur, 20 caractéres au maximum. Cette information
permettra a la station dont les références des calibrateurs et analyseurs seront mémorisées de
connaitre les paramétres des commande a leur passer afin de réaliser les contr6le de calibrages.
Ces informations seront transmises a la station dans le fichier «analys.inf ». Dans le cas ou les
informations sont manquantes le contréle de calibrage sera réalisé sans passage de paramétre de
commande vers le calibrateur ou |’ analyseur.

Limitesde dérive sur les opérations de calibrage ou contrdle de calibrage de consigne:

Limites de dérives concer nant les opérations de consigne :
DERC = S1[YS2)[(S3)[(S4) 0S50
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite de dérive absolue de consigne acceptée pendant |es périodes de calibrage ou de contréle
de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

» S3: limite de dérive relative de consigne acceptée pendant les périodes de calibrage ou de contrdle
de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S4: vaeur caculée ayant dépassée la limite de dérive, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

e S5:0,1, 20u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant les opérationsde zéro:
DERZ = S1(S2)[(S3)[(4) 0S50

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite de dérive absolue de zéro acceptée pendant les périodes de calibrage ou de contrdle de
calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

« S3: limite de dérive relative de zéro acceptée pendant les périodes de calibrage ou de contrdle de
calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S4: vaeur calculée ayant dépassée la limite de dérive, nombre décimal, 8 caracteres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans les autres cas.

e S5:0,1,20u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).
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Limites de dérives concernant les opérations de contrdéle de calibrage sur gaz étalon
1:
DER1 = S1(S2) (S3) [ S4) 0S50

Avec:
¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite de dérive absolue sur gaz étalon 1 acceptée pendant les périodes de calibrage ou de
contréle de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: limite de dérive relative sur gaz étalon 1 acceptée pendant les périodes de calibrage ou de
contrdle de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S4: vaeur caculée ayant dépassée la limite de dérive, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

e S5:0,1,2o0u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant les opérations de contréle de calibrage sur gaz étalon
2:
DER2 = S1[(S2) [ S3) [ S4) 0S50

Avec:
¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite de dérive absolue sur gaz étalon 2 acceptée pendant les périodes de calibrage ou de
contrdle de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

« S3: limite de dérive relative sur gaz étalon 2 acceptée pendant les périodes de calibrage ou de
contréle de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S4: vaeur caculée ayant dépassée la limite de dérive, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

e S5:0,1,2o0u3sdonquelappel du poste central soit
. non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),
autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),
autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant les opérations de contrdéle de calibrage sur gaz étalon
3:
DER3 = S1[(S2) [ S3) [ S4) 0S50

Avec:
¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite de dérive absolue sur gaz étalon 3 acceptée pendant les périodes de calibrage ou de
contréle de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: limite de dérive relative sur gaz étalon 3 acceptée pendant les périodes de calibrage ou de
contréle de calibrage exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S4: vaeur caculée ayant dépassée la limite de dérive, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

e S5:0, 1, 2o0u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant lesinstabilités lors des opérations de consigne :
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ECAC = S100(S2)Q(S3)0s40

Avec :
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

« S2: limite d'instabilité acceptée pendant les périodes de calibrage ou de controle de calibrage de
consigne exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: valeur caculée ayant dépassée la limite d'instabilité, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

e S5:00u 1l seon que l'instabilité provoque ou ne provoque pas de rétrocodage.

Pas de rétrocodage (0),
rétrocodage (1),
e S$6:0,1, 20u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant lesinstabilités lors des opérationsde zéro :
ECAZ = S1[00S2)(S3) 040

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

« S2: limite d'instabilité acceptée pendant les périodes de calibrage ou de contrdle de calibrage de
zéro exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: valeur caculée ayant dépassée la limite d'instabilité, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

« S5:00ulselon quel'instabilité provoque ou ne provoque pas de rétrocodage.

Pas de rétrocodage (0),
rétrocodage (1),
e S$6:0, 1, 20u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant lesinstabilitéslors des opérations sur gaz étalon 1 :
ECA1 = S1[0S2)[JS3) 040

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite d’instabilité acceptée pendant les périodes de contréle de calibrage sur gaz étalon 1
exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: valeur caculée ayant dépassée la limite d'instabilité, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans les autres cas.

» S5:00ulselon quel'instabilité provoque ou ne provoque pas de rétrocodage.

Pas de rétrocodage (0),
rétrocodage (1),
e S$6:0, 1, 20u3sdonquel'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé en cas de dérive de la consigne (1),
autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),
autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant lesinstabilitéslors des opérations sur gaz étalon 2 :
ECA2 = S1[00S2)[JS3) 040
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Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite d'instabilité acceptée pendant les périodes de contr6le de calibrage sur gaz étalon 2
exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: valeur caculée ayant dépassée la limite d'instabilité, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

« S5:00ulseon quel'instabilité provoque ou ne provoque pas de rétrocodage.

Pas de rétrocodage (0),
rétrocodage (1),
e S$6:0, 1, 20u3sdonquel'appel du poste central soit

non autorisé (0),

autorisé en cas de dérive de la consigne (1),

autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),

autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Limites de dérives concernant lesinstabilitéslors des opérations sur gaz étalon 3:
ECA3 = S1[00S2)[JS3) 040

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: limite d’instabilité acceptée pendant les périodes de contréle de calibrage sur gaz étalon 3
exprimée en unité de calibrage, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

e S3: valeur caculée ayant dépassée la limite d'instabilité, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum. Cet argument est obligatoire pour les fichiers .DEF, il est vide dans |es autres cas.

« S5:00ulseon quel'instabilité provoque ou ne provoque pas de rétrocodage.

Pas de rétrocodage (0),
rétrocodage (1),
e S$6:0, 1, 20u3sdonquel'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé en cas de dérive de la consigne (1),
autorisé en cas de retour a un fonctionnement normal (2),
autorisé en cas de dérive de la consigne et de retour a un fonctionnement normal (3).

Pilotage des opérations de consigne :
NSLC =S1020S3)[(S4)0  (les stations devront pouvoir supporter jusqu’a5 NSLC par mesure)

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2:numéro de la sortie logique associée a la mesure S1 et au dispositif d'étalonnage ou de
contréle d étalonnage de consigne que I'on veut utiliser. Ce code peut étre affecté a d'autres
mesures concernées par laméme ligne de calibrage. 2 caractéres au maximum,

Dans le cas d' utilisation d’une liaison numeérique de type « Qualité de I’ air » et qu’ aucune
sortie physique n’est utilisée, le parametre NSLC ne doit pas étre présent dans le fichier de
configuration. La présence de NSLC dans le fichier de configuration est prépondérante sur
le pilotage numérique de I’ analyseur et la commande numérique sera inhibée. Pendant la
période d activation le code C sera affecté alamesure.

e S3: état logique 0 ou 1 de la sortie de pilotage de consigne. Cet argument est obligatoire pour les
fichiers de suivi,

e S4:libellédelasortie S2, 25 caractéres au maximum.

Pilotage des opérationsde zéro:
NSLZ = S10S20(0S3)[A(S4)0  (les stations devront pouvoir supporter jusqu'a5 NSLZ par mesure)

Avec:
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e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2:numéro de la sortie logique associée a la mesure Sl et au dispositif d'étalonnage ou de
contréle d' étalonnage de zéro que I'on veut utiliser. Ce code peut étre affecté a d'autres mesures
concernées par la méme ligne de calibrage. 2 caractéres au maximum,

o Dansle cas d'utilisation d’une liaison numérique de type « Qualité de I’air » et qu’ aucune sortie
physique N’ est utilisée, le paramétre NSLZ ne doit pas étre présent dans le fichier de configuration.
Laprésence de NSLZ dans le fichier de configuration est prépondérante sur le pilotage numérique
de I'analyseur et la commande numérique sera inhibée. Pendant |a période d’ activation le code Z
sera affecté ala mesure.

e S3: état logique 0 ou 1 de la sortie de pilotage de zéro. Cet argument est obligatoire pour les
fichiers de suivi,

e SA4:libelédelasortie S2, 25 caractéres au maximum.

Pilotage des opérations sur gaz étalon 1 :
NSL1=S10200S3)[X4)0  (les stations devront pouvoir supporter jusqu’a’5 NSL1 par mesure)

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2:numéro de la sortie logique associée a la mesure S1 et au dispositif de contr6le d’ étalonnage
sur gaz échantillon 1 que I'on veut utiliser. Ce code peut étre affecté a d'autres mesures concernées
par laméme ligne de calibrage. 2 caractéres au maximum,

Dans le cas d' utilisation d’ une liaison numérique de type « Qualité de I’air » et qu’ aucune
sortie physique n’est utilisée, le paramétre NSL 1 ne doit pas étre présent dans le fichier de
configuration. La présence de NSL1 dans le fichier de configuration est prépondérante sur
le pilotage numérique de I’ analyseur et la commande numérique sera inhibée. Pendant la
période d’ activation le code 1 sera affecté ala mesure.

e S3:éat logique 0 ou 1 de la sortie de pilotage de la commutation sur le gaz étalon 1. Cet
argument est obligatoire pour les fichiers de suivi,

e SA4:libellédelasortie S2, 25 caractéres au maximum.

Pilotage des opérations sur gaz étalon 2 :
NSL2 =S10200S3)[X4)0  (les stations devront pouvoir supporter jusqu’a’5 NSL2 par mesure)

Avec:
¢ S1: numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2:numéro de la sortie logique associée a la mesure Sl et au dispositif de contréle d’ étalonnage
sur gaz échantillon 2 que I'on veut utiliser. Ce code peut étre affecté a d'autres mesures concernées
par laméme ligne de calibrage. 2 caractéres au maximum,

Dans le cas d' utilisation d’une liaison numeérique de type « Qualité de I’ air » et qu’ aucune
sortie physique N’ est utilisée, le paramétre NSL2 ne doit pas étre présent dans le fichier de
configuration. La présence de NSL2 dans le fichier de configuration est prépondérante sur
le pilotage numérique de I’ analyseur et la commande numérique sera inhibée. Pendant la
période d’ activation |le code 2 sera affecté ala mesure.

e S3:éat logique 0 ou 1 de la sortie de pilotage de la commutation sur le gaz étalon 2. Cet
argument est obligatoire pour les fichiers de suivi,

e SA4:libelédelasortie S2, 25 caractéres au maximum.

Pilotage des opérations sur gaz étalon 3:
NSL3 =S10S2[0S3)[S4)0  (les stations devront pouvoir supporter jusqu’a’5 NSL3 par mesure)

Avec:
¢ S1: numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum,
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e S2:numéro de la sortie logique associée a la mesure Sl et au dispositif de contréle d’ étalonnage
sur gaz échantillon 3 que I'on veut utiliser. Ce code peut étre affecté a d'autres mesures concernées
par laméme ligne de calibrage. 2 caractéres au maximum,

Dans le cas d' utilisation d’ une liaison numérique de type « Qualité de I’air » et qu’ aucune
sortie physique n’est utilisée, le paramétre NSL3 ne doit pas étre présent dans le fichier de
configuration. La présence de NSL3 dans le fichier de configuration est prépondérante sur
le pilotage numérique de I’analyseur et la commande numeérique sera inhibée. Pendant la
période d’ activation |le code 3 sera affecté ala mesure.

e S3:état logique 0 ou 1 de la sortie de pilotage de la commutation sur le gaz éaon 3. Cet
argument est obligatoire pour les fichiers de suivi,

e S4:libellédelasortie S2, 25 caractéres au maximum.
Moyenne de la mesure pendant la phase de calibrage ou contrble de calibrage de
consigne:

VEPE = S10520

Avec:
* S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,
» S2: moyenne de lavaleur fournie par |I'analyseur (analogique ou numérique) exprimeée en unité de
signal (‘argument S4 de NVOI), 8 caractéres au maximum,

Moyenne de la mesure pendant la phase de calibrage ou contrble de calibrage de
Z€&r o
VEZE = S10S20

Avec:
¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

» S2: moyenne de lavaleur fournie par |I'analyseur (analogique ou numérique) exprimeée en unité de
signal (‘argument S4 de NVOI), 8 caractéres au maximum,

M oyenne de la mesur e pendant la phase de contr 6le de calibr age sur gaz éalon 1:
VEIE = S10S20

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: moyenne de lavaleur fournie par I’ analyseur (anal ogique ou numérique) exprimée en unité de
signal ( argument S4 de NV Ol), 8 caractéres au maximum,

M oyenne de la mesur e pendant la phase de contr6le de calibr age sur gaz étalon 2:
VEZ2E = S10S20

Avec:
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

» S2: moyenne de lavaleur fournie par |I'analyseur (analogique ou numérique) exprimée en unité de
signal (‘argument S4 de NVOI), 8 caractéres au maximum,

M oyenne de la mesur e pendant la phase de contr 6le de calibr age sur gaz éalon 3:
VE3E = S10S20

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: moyenne de lavaleur fournie par I analyseur (anal ogique ou numérique) exprimée en unité de
signal ( argument S4 de NV Ol), 8 caractéres au maximum,

FICHIER DE CALIBRAGE PERIODIQUE
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Le fichier de calibrage périodique est une partie du fichier de configuration liée
exclusivement au calibrage périodique. Les paramétres entre parentheses sont des
parametres facultatifs. 1ls doivent figurer dans le fichier de calibrage lorsgu’ils sont définis
dans le fichier de configuration donc utilisés en station. Le fichier de calibrage périodique
(extension.PER) peut étre [u par le poste central.

VALZ
VALC
(VAL1)
(VAL2)
(VAL3)
CTYP
ZTYP
(1TYP)
(2TYP)
(3TYP)
(DERC)
(DERZ)
(DER1)
(DER2)
(DER3)
(ECAC)
(ECAZ)
(ECA1L)
(ECA2)
(ECA3)
(NSLZ)
(NSLC)

(INVA) sil(s) existe(nt) il(s) doit (doivent) figurer dans le fichier de configuration et étre
transmis dans le fichier

AUPE
CYPE
HEPE
PERC
RZPE
RCPE
(R1PE)



(R2PE)
(R3PE)
TZPE

TCPE

(T1PE)
(T2PE)
(T3PE)
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Détail des parameéetres :

Calcul des coefficientsde correction :

AUPE = S10S200S30

Avec .

S1 : numéro de la mesure en station, 2 caractéres au maximum.

S2:1 ou 0 selon que la correction automatique des parameétres de calibrage et est ou n'est pas
réalisée par la station lors des opérations de calibrage périodique. Lorsque la correction
automatique n’ est pas active (0) seul des contrdles de calibrage auront lieu.

S3: 1 ou 0 selon que la modification des parameétres provoque ou ne provoque pas d'appel
versle poste central.

Définition dela ségquence:

CYPE =

S100S20S30(S4) 1Y S5) [ S6) X S7) X S8) [ S9) X S10) (Y S11) (X S12) [ S13) (Y S14) (Y S15) [ S16) [(S17) ((S18)[XS19)(S20) [ S21) 0

AVec:

S1: numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum,
S2 : périodicité des calibrages en mois, jours, heures, minutes :MMJJHHMM, 8 caractéres,
S3: nature de la liére séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractere,

4 : période entre la liére et la 2iéme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t1 sur le
schéma),

S5 : nature de la 2iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

S6 : période entre la 2iéme et la 3ieme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t2 sur le
schéma),

S7 : nature de la 3iéme séquence : Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

S8 : période entre la 3iéme et la 4ieme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t3 sur le
schéma),

S9 : nature de la 4iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

S10 : période entre la 4ieme et la 5ieme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t4 sur le
schéma),

S11 : nature de la 5iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,
S12 : période entre la 5iéme et |a 6ieéme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres,
S13: nature de la 6iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,
S14 : période entre la 6iéme et la 7ieme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres,
S15: nature de la 7iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,
S16 : période entre la 7iéme et la 8ieme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres,
S17 : nature de la 8iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,
S18 : période entre la 8iéme et la 9ieme séquence au format HHMMSS, 6 caractéres,
S19 : nature de la 9iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,
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e S20: période entre la 9ieme et la 10ieme séquence au format HHMMSS, 6 caracteres,
e S21: nature dela 10iéme séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractere,

Lorsgue la station rencontre un argument de calibrage vide (a partir de $4), les paramétres
qui suivront ne seront pas étre lus par la station.

Heurede démarrage du premier calibrage périodique :
HEPE = S10S20

Avec:
» S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,
e S2:instant de démarrage du premier calibrage périodique : année, mois, jour, heure et minutes:
AAAAMMIHHMM, 12 caracteres,
Périodicitée:
PERC=S1|S2|
Avec:
* S1:numéro delamesure en station, 2 caractéres au maximum.
e S2: périodicité des contrdles de calibrage en mois, jour, minute :. MMJJHHMM,

Caractérisation des séquences liées au calibrage périodigue :

Séquencesde zéro:
RZPE = S10S200S30

Avec:
e S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure de zéro en heure et minute et seconde
: HHMMSS, 6 caractéres ( tmz sur le graphe),

» S3: temps de stabilisation apres la période stable de mesure de zéro en heure et minute et seconde
: HHMMSS, 6 caractéres ( tdz sur le graphe),
Séquences de consigne :
RCPE = S10S20S30

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure de consigne en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres ( tmc sur le graphe),

e S3: temps de stabilisation aprés la période stable de mesure de consigne en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres ( tdc sur le graphe),
Séquences d’injection de gaz éalon de concentration C1:
R1PE = S10S20S30

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure du gaz étalon C1 en heure et
minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

e S3: temps de stabilisation aprés la période stable de mesure du gaz étalon C1 en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

Séquences d’injection de gaz éalon de concentration C2:
R2PE = S10S200S30
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Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure du gaz étalon C2 en heure et
minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

e S3: temps de stabilisation aprés la période stable de mesure du gaz étalon C2 en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

Séquences d’injection de gaz éalon de concentration C3:
R3PE = S10S200S30
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure du gaz étalon C3 en heure et
minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

e S3: temps de stabilisation aprés la période stable de mesure du gaz étalon C3 en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

Duréedela séquencede zéro:
TZPE = S10520
Avec:
* S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,
e S2: duréetotale de la séquence de zéro en heure et minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,
Durée de la séquence de consigne:
TCPE = S10200
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: durée totale de la séquence de consigne en heure et minuteet seconde : HHMMSS, 6
caractéres,

Durée de la séquence de calibrage avec gaz étalon C1:
T1PE = S100S200
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: durée totale de la séquence de calibrage avec gaz étalon C1 en heure et minute et seconde :
HHMMSS, 6 caractéres,

Durée de la séquence de calibrage avec gaz étalon C2:
T2PE = S10S200

Avec:
* S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,
e S2: durée totale de la séquence de calibrage avec gaz étalon C2 en heure et minute et seconde :
HHMMSS, 6 caractéres,
Durée de la séquence de calibrage avec gaz étalon C3:
T3PE = S1020

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: durée totale de la séquence de calibrage avec gaz étalon C3 en heure et minute et seconde :
HHMMSS, 6 caractéres,
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Moyenne de la mesure pendant la phase de calibrage ou contréle de calibrage de
consigne:

VEPE = S1020
AVec:

¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

» S2: moyenne de lavaleur fournie par |I'analyseur (analogique ou numérique) exprimeée en unité de
signal (‘argument S4 de NVOI), 8 caractéres au maximum,

Moyenne de la mesure pendant la phase de calibrage ou contréle de calibrage de
zé&o:

VEZE =S10s20

Avec:

¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

» S2: moyenne de lavaleur fournie par |I'analyseur (analogique ou numérique) exprimée en unité de
signal (‘argument S4 de NVOI), 8 caractéres au maximum,

Moyenne de la mesur e pendant la phase de contréle de calibrage sur gaz étalon 1.
VEI1E = S10S20
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: moyenne de lavaleur fournie par I analyseur (anal ogique ou numérique) exprimée en unité de
signal ( argument S4 de NV Ol), 8 caractéres au maximum,

Moyenne de la mesur e pendant la phase de contréle de calibrage sur gaz éalon 2:
VEZ2E = S100S200
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

» S2: moyenne de lavaleur fournie par |I’analyseur (analogique ou numérique) exprimée en unité de
signal (‘argument S4 de NVOI), 8 caractéres au maximum,

Moyenne de la mesur e pendant la phase de contr6le de calibrage sur gaz éalon 3:
VE3E = S10S20
Avec:

¢ S1:numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: moyenne de lavaleur fournie par I analyseur (anal ogique ou numérique) exprimée en unité de
signal ( argument S4 de NV Ol), 8 caractéres au maximum,

Invalidation de mesures:

I NVA=S1| S2| S3| S4| (S5) |
AvVec :
e S1: numéro delamesure en station, 2 caractéres au maximum.

e S2:code de qualité attribué a la mesure S1 pendant I'invalidation. 1 caractére parmi ceux définis
danslanorme 1SO 7168.

e S3: numéro de la mesure de référence pour le couplage. 2 caractéres au maximum.

e $4: code de qualité de la mesure S3 déclenchant I'invalidation. 1 caractére parmi ceux définis dans
lanorme 1SO 7168.

S5 : libellé de la mesure invalidée, 25 caractéres au maximum.

POUR LES CALIBRAGES PONCTUELS:
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Composition du fichier de calibrage ponctuel : (extension .CAL)

Le fichier de calibrage ponctuel est une partie du fichier de configuration liée
exclusivement au calibrage ponctuel. Les paramétres entre parenthéses sont des parameétres
facultatifs. 1ls doivent figurer dans le fichier de calibrage lorsqu’ils sont définis dans le
fichier de configuration donc utilisés en station. Le fichier de calibrage ponctuel
(extension.CAL) peut étre lu par |e poste central.

VALZ
VALC
(VAL1)
(VAL2)
(VAL3)
CTYP
ZTYP
(1TYP)
(2TYP)
(3TYP)
(DERC)
(DERZ)
(DER1)
(DER2)
(DER3)
(ECAC)
(ECAZ)
(ECAL)
(ECA2)
(ECA3)
(NSLZ)
(NSLC)

(INVA) sil(s) existe(nt) il(s) doit (doivent) figurer dans le fichier de configuration et étre
transmis dans lefichier

AUPO
CYPO
HEPO
RZPO
RCPO
(R1PO)
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(R2PO)
(R3PO)
TZPO
TCPO
(T1PO)
(T2PO)
(T3PO)

Détail des parameéetres :

Calcul des coefficientsde correction :
AUPO = S10S200S30

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 2 caractéres au maximum.

e S2:1 ou 0 selon que la correction automatique des paramétres de calibrage et est ou n'est pas
réalisée par la station lors des opérations de calibrage ponctuels. Lorsque la correction automatique
n’'est pas active (0) seul des contréles de calibrage auront lieu.

* S3:1ou 0 selon que la modification des paramétres provogue ou ne provogue pas d'appel vers le
poste central.
Définition de la séquence
CYPO=
S10S20)(S3) [(S4) LY S5) LY S6) LY S7) LY S8) X S9) (X S10) Y S11) [ S12) (Y S13) ((S14) ((S15) (Y S16) [ S17) (S18)(S19)[(S20) (Y S21) 0

Avec:
. : numéro de la mesure en station, 3 caracteres au maximum,

: nature de la 1'*® séquence : Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

- durée entre la 1'*® et |a 2°°™ séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t; sur le schéma),

: nature de la 2™ séquence : Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

: durée entre 1a 2°™ et 1a 3™ séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t, sur le schéma),

- nature de la 3™ séquence : Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

: durée entre 1a 3™ et 1a 4'*™ séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t; sur le schéma),

- nature de la4'®™ séquence : Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

- durée entre la4'®™ et |a 5™ séquence au format HHMMSS, 6 caractéres ( t, sur le schéma),

+ S10: naturedela5®™ séquence: Z, C, 3, 4 ou 5, un caractére,

BBAYRRYYBA

Lorsgue la station rencontre un argument de calibrage vide (a partir de S3), les paramétres
qui suivront ne seront pas étre lus par la station.

Heurede démarrage du premier calibrage ponctud :
HEPO = S10S20

Avec:
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: instant de démarrage du premier calibrage ponctuel : année, mois, jour, heure et minutes:
AAAAMMIHHMM, 12 caractéres,
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Caractérisation des séguences liées au calibrage ponctue :

Séquencesde zé&ro:
RZPO = S1052030
Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,
» S2:temps de stabilisation avant la période stable de mesure de zéro en heure et minute et seconde
: HHMMSS, 6 caractéres ( tmz sur le graphe),
e S3: temps de stabilisation aprés la période stable de mesure de zéro en heure et minute et seconde
: HHMMSS, 6 caractéres ( tdz sur le graphe),
Séquences de consigne :

RCPO = S10520S30

Avec:
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure de consigne en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres ( tmc sur le graphe ),

e S3: temps de stabilisation aprés la période stable de mesure de consigne en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres ( tdc sur le graphe),
Séquences d’injection de gaz éalon de concentration C1:

R1PO = S10520S30

Avec :
¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure du gaz étalon C1 en heure et
minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

» S3: temps de stabilisation aprés |a période stable de mesure du gaz étalon C1 en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres,
Séquences d’injection de gaz éalon de concentration C2:

R2PO = S10520S30

Avec:
e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure du gaz étalon C2 en heure et
minute et seconde : HHMMSS, 6 caracteres,

» S3: temps de stabilisation aprés |a période stable de mesure du gaz étalon C2 en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

Séquences d’injection de gaz éalon de concentration C3:
R3PO = S10S20S30
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: temps de stabilisation avant la période stable de mesure du gaz étalon C3 en heure et
minute et seconde : HHMMSS, 6 caracteres,

« S3: temps de stabilisation apres |a période stable de mesure du gaz étalon C3 en heure et minute et
seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

Duréedela séquencede zéro:
TZPO = 81020
Avec:
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* S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: duréetotale de la séquence de zéro en heure et minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,
Durée de la séquence de consigne:
TCPO =Ss10S20
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: durée totale de la séquence de consigne en heure et minuteet seconde : HHMMSS, 6
caracteres,

Durée de la séquence de calibrage avec gaz étalon C1:
T1PO = S100S200
Avec:

e S1: numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: durée totale de la séquence de calibrage avec gaz étalon C1 en heure et minute et seconde :
HHMMSS, 6 caractéres,

Durée de la séquence de calibrage avec gaz étalon C2:
T2PO = S10S20
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maxi mum,

e S2: durée totale de la séquence de calibrage avec gaz étalon C2 en heure et minute et seconde :
HHMMSS, 6 caractéres,

Durée de la séquence de calibrage avec gaz étalon C3:
T3PO = S10S20
Avec:

¢ S1:numéro delamesure en station, 3 caractéres au maximum,

e S2: durée totale de la séquence de calibrage avec gaz étalon C3 en heure et minute et seconde :
HHMMSS, 6 caractéres,

Calcul des corrections :

Les calculs de correction ne seront réalisés que sur les premiéeres séquences de Z et de C
rencontrées dans le cycle.

IIs ne peuvent avoir lieu que lorsque aucune dérive de calibrage n’ est constatée.
Courbe d'évolution du signal en fonction du temps
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Entrée de I'analyseur

A

VEPE

Signal /

VEZE
S2 de: S3de S2 de S3 de!
RZPE; RZPE i RCPE RCPE:
< >< > Tomps ®
Durée de contrdle du zéro Durée de controle de la
valeur de consigne
S2 de TZPE S2 de TCPE

La figure ci-dessus représente I'évolution du signal, analogique ou numérique, en fonction
du temps au cours d'une opération de calibrage ou se succede le contréle du zéro pendant
une durée définie dans I’argument S2 de TZPE et celui de la valeur de consigne pendant
une durée définie dans |’ argument S2 de TCPE.

Afin de sadapter a I'ensemble des analyseurs, les temps de réponses de montée et de
descente des différents paliers de calibrage sont paramétrables:

e S2 de RZPE pour le temps de stabilisation pendant |a phase de contréle de zéro,

» S3de RZPE pour e temps de stabilisation aprés |a phase de contrdle de zéro,

» S2 de RCPE pour le temps de stabilisation pendant la phase de contréle de zéro,

» S3de RCPE pour le temps de stabilisation aprées la phase de contrdle de zéro,

Des temps de stabilisation sont aussi définis pour les trois autres paliers de contréle mais
n’ont pas d influence sur les opérations de calcul des coefficients de calibrage.

En fin de manipulation, on a deux séries de valeurs discretes. Une série contient les valeurs
issues du contréle du zéro, leur code de qualité est un Z. L'autre contient les valeurs issues
du contréle de la consigne, leur code de qualité est un C. L'intervalle de temps couvert par
chague donnée est fixé par lavaleur de |’ échantillonnage primaire des stations soit 10 sec.

Le calcul des nouveaux coefficients de calibrage ne prend pas en compte les données
acquises pendant les périodes transitoires correspondant au temps de réponse du capteur. 1
faut enlever les valeurs de chaque extrémité des deux séries correspondantes (S2 et S3 de
RZPE, S2 et S3 de RCPE). On obtient alors deux séries de valeurs de signal dont on
calcule la moyenne arithmétique. On obtient alors les moyennes respectivement inscrites
dans I’argument S2 de VEZE pour la moyenne de zéro, dans I’argument S2 de VEPE
pour la moyenne de consigne. Les unités utilisées seront identiques a VALZ et VALC
correspondant respectivement a deux concentrations de gaz mesuré : S2 de VAL Z ( valeur
de zéro en ppb par exemple) et S2 de VAL C (valeur de consigne en ppb par exemple).

Si on suppose quiil existe une relation linéaire entre la concentration du gaz étudié et le
signal mesuré, on peut écrire :

C=COEA * Signal + COEB
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C est exprimé dans |’ unité de calibrage.

Connaissant S2 de VALZ et S2 de VALC et mesurant S2 de VEZE et S2 de VEPE, on
peut déduire les valeurs des deux coefficients COEA et COEB de la nouvelle droite de
calibrage.

_(S2deVALC)-(S2deVALZ),

_ (S2de VAL Z)* (S2de VEPE) - (S2de VAL C)* (S2deVEZE)
(S2deVEPE) - (S2de VEZE)

Signal + (S2de VEPE) - (S2de VEZE)

Danslecasou S2 deVALZ =0, 0n a:

(S2deVALC)
VEPE) - (S2de VEZE)

(S2deCOEA) = g5

et
_ (S2de VEZE) .
(S2deCOEB) = 15 4 VEPE) - (2 devEZE) | (2 deVALC)
Concentration

A C = COEA * Signal + COEB
S2deVAIC - — — — — — — — — — —
|
|
S2 de VALZ |- I
\ |

: -
S2 de VEZE Signal S2 de VEPE

Casou la correction de zéro et de consigne est autorisée:

Lesarguments S2 de AUTZ et AUTC sont a 1.

La relation précédente s applique. A I'issue de chaque premiere sequence ( Z et C) du
cycle de calibrage, le calcul des coefficients est réalisé. 1l utilise les séries VEPE et VEZE
les plus récentes.

Casou, seulela correction de zéro est autorisée:
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L’arguments S2 de AUTZ est a1, celui de AUTC est 0.

Larelation générale ne s applique plus. A I’issue de la premiere séquence de Zéro du cycle
de calibrage, le calcul des coefficients est réalisé. Il utilise d' une part la série VEZE et
d autre part les données fournies par :

- VALC,
- VALZ,

- COEA (pour accéder aux valeurs initiales du coefficient directeur de la droite
de correction),

- COEB (pour accéder aux valeurs initiales de I’ordonnée a I’ origine de la droite
de correction).

Ne disposant pas de série VEPE, on utilise la donnée VEPE d origine (fournie lors de la
derniére configuration de la station) calculée de lafagon suivante :

(S2deVALC) = (S3deCOEA)* VEPEygine* (S3de COEB)

dou

_ (S2deVALC)- (S3de COEB)
VEPEorigine = (S3de COEA)

En intégrant la valeur de VEPE d’ origine dans les formules de calcul des coefficients A et
B nous obtenons:

S2deVALC)
(S2deCOEA) = (
(S2deVALC) - (S3deCOEB) _ s, 4o vEZE)
(S3deCOEA)
et
(S2de COEB) = (S2deVEZE)* (S2deVALC)

(S2deVALC)- (S3deCOEB) _ (S2de VEZE)
(S3deCOEA)

Casou, seulela correction de consigne est autorisée:
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L’ arguments S2 de AUTZ est a00, celui de AUTC est a 1.

La relation générale ne s applique plus. A I'issue de la premiére séquence de Consigne du
cycle de calibrage, le calcul des coefficients est réalise. Il utilise d’ une part la série VEPE
et d’ autre part les données fournies par :

VALC,
VALZ,

COEA (pour accéder aux valeurs initiales du coefficient directeur de la droite
de correction),

COEB (pour accéder aux valeursinitiales de I’ ordonnée a I’ origine de la droite
de correction).

Ne disposant pas de série VEZE, on utilise la donnée VEZE d' origine (fournie lors de la
derniere configuration de la station) calculée de lafagon suivante :

(S2deVALZ) = (S3deCOEA)* VEZEyjgine + (S3de COEB)

dou

_ (S2deVALZ) - (S3deCOEB)
VEZEorigine = (S3deCOEA)

En intégrant la valeur de VEZE d' origine dans les formules de calcul des coefficients A et
B nous obtenons :

B (S2deVALC)
(S2deCOEA) = (S2devEPE). (S20eVALZ) - (S3deCOEB)
(S3deCOEA)
et
(S2deVALZ)- (S3deCOEB) , (g, 40yl ()
(206 COEE) - - (S3deCOEA)

(S2deVALZ) - (S3deCOEB)

(S2de VEPE) -
(S3de COEA)
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échanges avec le poste central .

Pour tout calibrage en station, les paramétres VALC et VAL Z doivent obligatoirement
étre transmis ala station dans le fichier de configuration.

Par contre, soit seuls COEA et COEB sont transmis, soit seuls VEZE et VEPE sont
transmis ou enfin |’ensemble des quatre paramétres. Lorsque seuls deux paramétres sont
envoyés, la station calculera les deux manquants a I’ aide des équations précédentes. En
particulier, si les parametres COEA et COEB sont manquants, le calcul des coefficients
affectera directement les arguments S2 et S3 afin de disposer d une part des coefficients
utilisés pour les calculs et d autre part les coefficients utilisés pour les calculs de dérive
absolues.

Lorsgue la station recoit les quatre valeurs, elle doit sassurer de leur cohérence et les
rejeter avec un message d'erreur adéquat si tel n'est pas le cas.

Dans le cas ou les arguments S2 de ZTYP et CTYP sont O (pas de calibrage en station),
I'envoi des coefficients du poste central vers la station peut étre limité a COEA et COEB,
VALZ et VAL C ne sont dans ce cas pas obligatoires.

Lorsgu'un calibrage automatique a lieu en station et modifie les paramétres de calibrage, si
la station doit informer le poste central du changement des coefficients, alors les trois
paires COEA COEB, VEZE VEPE et VALC VALZ doivent systématiquement étre
envoyeées.

Calcul de dérive des analyseurs.

Les calculs de dérive des analyseurs sont effectifs lorsque les conditions suivantes sont
remplies:
« lacorrection automatique des paramétres de calibrage est activée en station,

» les arguments de seuil de dépassement sont présents dans les paraméetres DER(X) et différents de
zéro.

Lorsgue I’un ou plusieurs des arguments de DER(X) sont manguants, les calculs de dérive
correspondant ne seront pas réalises.

Tout dépassement d une ou de plusieurs limites de dérive est notifiée dans le fichier de
calibrage et le fichier historique.

Troistypes de dérives sont prises en compte :
» ladérive absolue qui permet de qualifier le niveau de dérive de I’ analyseur par rapport a un instant
initial, sa mise en service par exemple.
» ladérive relative qui permet de vérifier que le calibrage réalisé a un instant donné ne donne pas
des résultats trop différents du calibrage précédent,

« la mesure de I'instabilité pendant les périodes de calibrage qui donne une information sur la
stabilité de la mesure de I’ analyseur.

Le code P est affecté ala mesure dés la premiére détection de dérive et un rétrocodage est
réalise jusgu’au dernier cotrle de méme type ayant donné un résultat correct. Le résultat
du calcul d'instabilité peut, par paramétrage, affecter la mesure d’ un code P et provoquer
un rétrocodage.

Le code P disparait des le prochain calibrage ou contrdle de calibrage satisfaisant. Le
calcul de dérive relative prend en compte les valeurs du dernier calibrage ou controle de
calibrage de type correspondant lorsgue le code de qualité de la mesure est soit P, W ou A.
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Ladisparition de dérive restitue le code A ou W alamesure.

Dérive Absolue :

La mesure de la dérive absolue nécessite de connaitre les coefficients COEA et COEB
d origine, lors de la configuration de la station. Ils sont soit directement fournis dans le
fichier de configuration dans les arguments S3 de COEA et COEB soit recalcul és a partir
des autres parametres fournis dans le fichier de configuration.

La dérive absolue peut étre évaluée sur les séries de valeurs acquises pendant les paliers
des opérations de calibrage et de contrdle de calibrage.

L a série de mesure obtenue comporte un nombre d’ échantillons qui est fonction de la durée
du calibrage ou contrdle de calibrage.

En nommant X |a moyenne arithmétique obtenue, le calcul de la dérive absolue est réalisé
delafagon suivante :

Phase de Zéro:
Une dérive Absolue pendant |a période de calibrage ou de contrdle de zéro est effective s :
|(ssdeCOEA)xY+(s3deCOEB)-(szdeVALz)| > (S3deDERZ)

Phase de Consigne:

Une dérive Absolue pendant |a période de calibrage ou de contréle de consigne est
effectives :

| (S3deCOEA )xX +(S3de COEB )-(52deVALC)| = (S3deDERC)

Phase de Controle sur gaz étalon 1 :

Une dérive Absolue pendant |a période de contréle sur gaz étalon 1 est effective s :

| (S3deCOEA )« X +(S3deCOEB )-(s2deVAL1)| = (S3deDER!1)

Phase de Controle sur gaz éalon 2 :

Une dérive Absolue pendant |a période de contréle sur gaz étalon 2 est effective s :

| (S3deCOEA )« X +(S3deCOEB )-(S2deVAL2)| = (S3deDER2)

Phase de Controle sur gaz étalon 3 :

Une dérive Absolue pendant |a période de contréle sur gaz étalon 3 est effective s :

| (S3deCOEA)< X +(S3deCOEB)- (S2deVAL3)| > (S3deDERS)

Dérive Relative :

La dérive relative peut étre évaluée sur les series de valeurs acquises pendant les paliers
des opérations de calibrage ou de contrdle de calibrage.
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Lamesure de la dérive relative consiste a comparer les nouveaux résultats de calibrage par
rapport aux anciens.

Pour cela, la station doit mémoriser pour chagque type de controle ou calibrage la valeur de
mesure du résultat précédent soit :

Valeurprecédente = ( S2 de COEA )X xprécédent + (82 de COEB )
et lacomparer alavaleur courante:
Valeurgoyrante = ( S2 de COEA Jx x T+ (S2deCOEB)

couran

Phase de Zéro :

Une dérive relative pendant la période de calibrage ou de contrdle de zéro est effective s :

| ValeUrcoyr ante - ValeUrpr cédente | 2S2deDERZ

Phase de Consigne :

Une dérive relative pendant la période de calibrage ou de contréle de consigne est effective
S

| Valeurcourante - Valeurp gcsdente | > S2de DERC

Phase de Controle sur gaz étalon 1 :

Une dérive relative pendant la période de controle sur gaz étalon 1 est effective s :

| Valeurcourante - Valeurp gcsdente | > S2deDER1

Phase de Controle sur gaz éalon 2 :

Une dérive relative pendant la période de controle sur gaz étalon 2 est effective s :

| Valeurcourante - Valeurp gcsdente | > S2deDER2

Phase de Controle sur gaz étalon 3:

Une dérive relative pendant la période de controle sur gaz étalon 3 est effective s :
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ValeUrgoyrante - ValeUrpr geadente | 2 S2de DER3

Instabilités :

Les instabilités de calibrage pourront étre évaluées sur les séries de valeurs acquises
pendant les paliers des opérations de calibrage et de contrdle de calibrage.

L a série de mesure obtenue comporte un nombre d’ échantillons qui est fonction de la durée
du calibrage ou contréle de calibrage. Le calcul de I’ écart-type sur ces échantillons donnera
une image fidéle du niveau d’instabilité de mesure de I’analyseur. Il sera comparé a un
seuil défini par I’argument S2 des paramétres ECAC, ECAZ, ECA1, ECA2, ECA3.

Lorsque le seuil sera dépasse le code P pourra étre affecté ala mesure. |l restera affecté au
code P jusqu'a un contréle suivant du méme type qui aura un résultat satisfaisant.

En considérant un nombre n d'échantillons de valeurs x; et la valeur moyenne des
échantillons x, I'écart-type ECA est calculé conformément a la norme AFNOR NF
X07001 83.8 de lafagon suivante :

Pr éconisations Poste Central :

Dans le cas ou, en station, les interrupteurs de maintenance sont restés actifs par oubli, il
faut pouvoir rendre les mesures exploitables lors des opérations de validation des données.

Pr échauffage des calibrateurs

Le préchauffage des calibrateurs utilise la gestion des états logiques de | e station.
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Le parametre PREC permet, par mesure, de positionner un bit interne a I’ éat actif a un
instant préprogrammé avant un palier de calibrage (Z, C, 1, 2, ou 3) et de le repasser a
I’ état de repos un temps paramétrable apres la fin du palier de calibrage. Ce bit interne
pourra étre combiné avec d’autre pour activer une sortie relais de la station (cas par
exemple d' un générateur d’air zéro utilisé par plusieurs mesures).

Ce paramétre peut également agir directement sur la sortierelais.

Le préchauffage est actif quelque soit les défauts de calibrateurs ou d’ analyseurs rendant
inactif le calibrage.

PREC = S10S200S3040s50
Avec:

. : numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum,

ctypedepalier : «Z », « C», «1», «2»0u«3», 1caractére,

: durée de I anticipation en heure et minute et seconde : HHMMSS, 6 caractéres,

: durée aprés lafin de palier en heure et minute et seconde : HHMMSS, 6 caracteéres,

: numéro de la sortie logique, 3 caractéres au maximum.

KRB R

Gestion des défauts provenant de calibrateurs:

La gestion des défauts provenant de calibrateur est gérée par le paramétre NELS. NELS
positionne un état logique d’ entrée qui sera repris, en cas de besoin, par le gestionnaire de
calibrage. Suivant la nature du défaut, le calibrage de certaines mesures pourra étre
suspendu.

NELS=S1| S2| (S3) | (S4) | (S5)| S6| S7| (S8) | (S9) |

avec: S1 : numéro de l'entrée::
- soit entrée TOR de la station
- soit numéro de défaut dans la zone de défaut du dispositif relié
par le protocole numérique “ Qualité de l’air” (de 0 a31),
- soit numéro de |’ éat interne,
3 caractéres au maximum,
S2 : Originedel’entrée::
- “TOR" :entrée TOR delastation
- “PRO" : entrée numérique de la station supportant le
protocole qualité de I’ air,
3 caractéres,
. état logique 0 ou 1 mesuré al'entrée (s S2 =“TOR"), un caractére,

- Numéro du port de liaison série sur lequel est connecté le dispositif(
s S2 =“PRQ"), 2 caractéres au maximum,

. Adresse du dispositif (s S2 =“PRO"), 3 caracteres au maximum,

. type du défaut station, 1 caractére (lettre de A a Z), a définir par
|'utilisateur lors de la configuration

. code de gravité du défaut, 1 caractére (chiffre 0 a 9), a définir par
|'utilisateur lors de la configuration.

8h LA

%
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S8 : numéro de la sortie logique de |a station éventuellement associée &
la présence de ce défaut ou numéro de variable interne, 2
caractéres au maximum.

SO : libellé du défaut station, 25 caractéres au maximum.

Nota: un paramétre S6 pour 1TYP, 2TYP, 3TYP et S8 pour CTYP et ZTYP a été gouter
pour permettre de ne pas réaliser un calibrage en cas de défaut de calibrateur.

Suppression de parametres:

L es parametres suivants sont supprimeés :

COMP supprime,
MAIN supprimé,
TADC supprimé,
TCPU supprimé,
COMP supprime,

Suppression de I’ argument S6 de V SEU.

Gestion desvariableslogigues dans la station :

Les variables |ogiques de la station sont de trois natures différentes :

- Les variables d’ entrée: Elles sont positionnées par un événement externe ou
interne ala station. Elles ne sont pas issues de cal culs bool éens.

- Les variables internes: Elles permettent de mémoriser le résultat de
combinaisons logiques entre les variables d’ entrée et d’ autres variables internes.
Toutefois, elles ne sont pas destinées a réaliser de la logique asynchrone ( le
résultat des opérations logiques doit étre stable, aucune sortie ne doit étre
utilisée en variable d’ entrée d’ un méme calcul booléen).

- Lesvariables de sortie : Elles sont soit positionnées en fonction du résultat d’un
calcul booléen, soit directement positionnée par une entrée, sans gu’aucun
calcul ne soit réalise.

Les différents mots d' états de |a station sont les suivants:
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Mot d’ état anal yseur/calibrateur

Numéro de bit Signification

b0 ab31 Alarmes0a 31

b32 ab95 Etatsinternes 0 a 63
b96 a b127 Défauts

Mot d’ état station

Numéro de bit Signification

b0 ab7 DéfautsentréesTOR 0 a7
B8a39 Entrées TOR station 0 & 31

B40 ab71 Etats internes 0 & 31 de la station
B72 ab87 Horloges0 a 15

B88 abl27 Téécommandes 0 440

Dé&finition des états internes de la station :

Numeéro de bit Signification

b0 Etat du signa CD modem

bl Etat de connexion voie modem

b2 Etat de mode transparent voie modem

B3 Etat du port local (DTR)

B4 Etat de connexion port local

B5 Etat de mode transparent voie locale

B6 Etat de mode transparent voie locale

B7 Etat de la derniére transaction entrante de la voie modem
B8 Etat de la derniére transaction sortante de la voie modem
B9 Etat de la derniére transaction entrante du port local

B10 Etat de la derniére transaction sortante du port local

B11 Voie utilisée lors de laderniére transaction (0 : modem ; 1 : local)
B12 Numeéro utilisé pour le dernier appel (0: n°1; 1:n°2)
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B13 Configuration OK (au moins 1 mesure configurée)

B14 Etat du dernier fichier de configuration (0: OK ; 1: regjeté)
B15 muselage

B16 ab3l Réservé a un usage ultérieur

Mot d' éat mesure

Numéro de bit

Signification

b0 ab31 Défauts entrées 0 231 (TOR ou numérique) définis par NELC
B32 Code Qualité A sur échantillonnage primaire

B33 Code Qualité N sur échantillonnage primaire

B34 Code Qualité D sur échantillonnage primaire

B35 Code Qualité M sur échantillonnage primaire

B36 Code Quialité P sur échantillonnage primaire

B37 Code Qualité C sur échantillonnage primaire

B38 Code Qualité Z sur échantillonnage primaire

B39 Code Qualité 1 sur échantillonnage primaire

B40 Code Quialité 2 sur échantillonnage primaire

B41 Code Qualité 3 sur échantillonnage primaire

B42 Code Qualité W sur échantillonnage primaire

B43 Code Qualité A sur échantillonnage secondaire précédent
B44 Code Qualité N sur échantillonnage secondaire précédent
B45 Code Quialité D sur échantillonnage secondaire précédent
B46 Code Qualité M sur échantillonnage secondaire précédent
B47 Code Quialité P sur échantillonnage secondaire précédent
B48 Code Qualité C sur échantillonnage secondaire précédent
B49 Code Qualité Z sur échantillonnage secondaire précédent
B50 Code Quialité 1 sur échantillonnage secondaire précédent
B51 Code Qualité 2 sur échantillonnage secondaire précédent
B52 Code Quialité 3 sur échantillonnage secondaire précédent
B53 Code Qualité W sur échantillonnage secondaire précédent
B54 INVA actif sur lamesure

B55 Préchauffage sur calibrage type C

B56 Préchauffage sur calibrage type Z
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B57 Préchauffage sur calibrage type Gaz 1
B58 Préchauffage sur calibrage type Gaz 2
B59 Préchauffage sur calibrage type Gaz 3
B60 LIS actif

B61 LSSI actif

B62 VPEN pente actif

B63 VPEN immobilisme actif
B64 VSEB actif

B65 VSEU 1 actif

B66 VSEU 2 actif

B67 VSEU 3 actif

B68 VSEU 4 actif

B69 VSEU 5 actif

B70 DERC Absolue en cours
B71 DERZ Absolue en cours
B72 DER1 Absolue en cours

B73 DER2 Absolue en cours

B74 DER3 Absolue en cours

B75 DERC Relative en cours
B76 DERZ Relative en cours
B8O DERL1 Relative en cours

B81 DER2 Relative en cours

B82 DERS3 Relative en cours

B83 ACAC en cours

B84 ACAZ en cours

B85 ACA1 en cours

B86 ACAZ2 en cours

B87 ACA3 en cours

B88 Dernier calibrage interrompu
B89 Mesure hors service

B90 ab127 Réservé a un usage ultérieur




Motsd' état 1
Calibrateur /
Analyseur

Mots d' état 2
Calibrateur /
Analyseur

128 opérateurs
128 entrées

Opérateur
logique

Opérateur
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Opérateur
logique

Mot déat de la
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64 opérateurs 32 opérateurs
128 entrées 64 entrées
oo | | Mot
ogae i d'état de
' sortie
Opérat :
logiae 32 bits
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Les mots d entrée comportent chacun 128 bits dont la signification est donnée dans les
tableaux précédents.

Les opérateurs d’ entrées comportent 128 entrées et une sortie. 128 opérateurs d’ entrée sont
disponibles. Les entrées sont soit le mot d' état d’un analyseur, soit le mot station, soit un
mot d’ éat mesure. Chaque bit peut étre utilisé ou non et inverse.

Les opérateurs logiques intermédiaire comportent 128 entrées et une sortie. 64 opérateurs
intermédiaires sont disponibles. Les 128 entrées des opérateurs intermédiaires sont les 128
sorties des opérateurs d entrées. Chaque bit peut étre utilisé ou non et inversé.

Les opérateurs de sortie comportent 64 entrées et une sortie. 32 opérateurs de sortie sont
disponibles. Les 64 entrées des opérateurs de sortie sont les 64 sorties des opérateurs
intermédaires. Chaque bit peut étre utilisé ou non et inverse.

Les états des différentes sorties sont rangées dans le mot d’ état de sortie.

Par amétr age des opérateurslogiquesd’ entrée:

OENT :
OENT=S1| S2| S3| S4| S5/ ( S6) |
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avec S1 : numéro de I’ opérateur logique d’ entrée, de 0 & 127, 3 caractéres au
maxi mum:

S2 . masque de prise en compte des bits, 128 bits codées en
hexadécimal, 32 caractéres,
- 1: hit pris en compte dans la condition logique,
- 0: bit non pris en compte dans la condition logique,

S3 : masque d'inversion des bits, 128 bits codées en hexadécimal,
32 caracteres,
- 1:bitinversg,
- 0:bitnoninversg,
4 : type de |’ opérateur binaire“ OU” ou“ET”, 2 caractéres,
S5 : type du mot d état d’ entrée, 3 caractéres,
- “MAT" pour analyseur, calibrateur ou autre matériel,
- “STA” pour station,
- “MES’ pour mesure,
S6 : numéro du mot d’état (“MAT” ou“MES"), de 0 4999, 3 caractéres
au maximum.

Par amétr age des opér ateur slogiques intermédiaires :

OINT :
O NT=S1| S2| S3| S4|

avec: S1 : numéro de I’ opérateur logique intermédiaire, de 0 463, 2 caractéres
au maximum:

2 masque de prise en compte des bits de sortie des opérateurs
d’entrée, 128 bits codées en hexadécimal, 32 caractéres,
- 1: hit prisen compte dans la condition logique,
- 0: bit non pris en compte dans la condition logique,

S3 : masque d'inversion des bits de sortie des opérateurs d’ entrée, 128
bits codées en hexadécimal, 32 caractéres,
- 1:hitinversg,
- 0:bitnoninversg,

A : type de I’ opérateur binaire“ OU” ou“ET”, 2 caractéres,

Par amétr age des opérateur slogiques de sortie:

OSOR:
OSOR=S1| S2| S3| S4| S5/ ( S6) |
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avec S1 : numéro de I’ opérateur logique de sortie, de 0 & 31, 2 caractéres au
maxi mum:

S2 . masque de prise en compte des bits des opérateurs intermédiaires,
64 bits codées en hexadécimal, 16 caracteres,
- 1: hit pris en compte dans la condition logique,
- 0: bit non pris en compte dans la condition logique,

S3 : masque d'inversion des bits, 64 bits des opérateurs intermédiaires
codées en hexadécimal, 16 caractéres,
- 1:bitinversg,
- 0:bitnoninversg,

4 : type de |’ opérateur binaire“ OU” ou“ET”, 2 caractéres,

S5 : type de |’ opérateur binaire“ OU” ou“ET”, 2 caractéres,

NELC:
NELC=S1| S2| S3| S4| (S5) | (S6) |
avec: S1 : numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,
S2 : Typed entrée, 3 caractére,
- “NUM” entrée numérique,
- “TOR’ entrée TOR,

S3 : numéro du matériel pour les entrées numériques. Dans le cas ou cet
argument n’est pas renseigné, le numéro de I’ analyseur numérique
générant lamesure est pris par défaut, 3 caractéres au maximum,

4 : numéro du bit de défaut compris de 0 & 31 (S2 = NUM) ou huméro
de I'entrée TOR de la dation (S2 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

S3 : code de qualité a associer & la mesure lors de la présence de ce
défaut ( 1 caractére conforme alanorme SO 7168),

4 : code de gravité du défaut, 1 caractére (chiffre 0 a 9), a définir par
|'utilisateur lors de la configuration,

S5 Etat d'activation 0 (inactif) ou 1 (actif). Cet argument est utilisé
danslesfichiers de suivi, 1 caractere,

S6 : libellé du défaut, 25 caractéres au maximum.

NELS:

NELS=S1| (S2) | S3| S4| S5| (S6) | (S7) |

avec: Sl : Typed entrée, 3 caractére,
“NUM” entrée numérique,
“TOR” entrée TOR,
S2 : numéro du matériel pour les entrées numériques, 3 caractéres au
maximum,
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. numéro du bit de défaut compris de 0 a 31 (S1 = NUM) ou huméro
de I'entrée TOR de la station (S1 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

. type du défaut station, 1 caractére (lettre de A a Z), a définir par
I'utilisateur lors de la configuration, 1 caractére,

. code de gravité du défaut, 1 caractére (chiffre 0 a9), a définir par
I'utilisateur lors de la configuration,

. Etat d'activation 0O (inactif) ou 1 (actif). Cet argument est utilisé
danslesfichiersde suivi, 1 caractére,

S7 : libellé du défaut station, 25 caractéres au maximum.

8 & 8 B

Définition des analyseurs, capteurs ou autre matériel numérique::

NVAT=S1| S2| S3| (S4) |

avec S1 : numéro du matériel numérique, 2 caractéres au maximum,

S2 . numéro de I’ entrée numérique de la station sur laquelle le matériel
est connecté, 3 caractéres au maximum,

S3: adresse du capteur sur la voie numérique, 4 caractéres au
maximum,

4 libellé du matériel station, 25 caractéres au maximum.
Configuration desportsséries:

CNUMES1| S2| S3| (S4) |

avec S1: numéo de I'entrée numérique de la station, 3 caractéres au
maximum,

S2 : vitesse de communication en bauds, 5 caractéres au maximum,

- 300,

- 600,

- 1200,

- 2400,

- 4800,

- 9600,

- 19200,

- 38400,

. nombre de bits de données, 1 caractére,

. nombre de bits de stop, 1 caractére,
- 1,
- 2,

. parité, 1 caractére,
- S Sans,
- P:paire,
- | :impaire,

S6 : controle de flux, 1 caractére,

- S:Sans,



INERI| SDRC-CHEN - 00-23454
0Sj/IM 00.1516

- M : matérid (CTS, RTS),

- L :logiciel (Xon/Xoff),
S7: temps de réponse entre 2 réitération de trame exprimé en ms (de
100 a5000), 4 caractéres au maximum,

Nota:

Sans réponse du matériel a une requéte de la station, la station attendre le temps défini dans S7 avant de
réitérer sa requéte. A I'issu de deux réitérations sans réponses ou avec des réponses erronées, la station
abandonne le dialoque et code en D la mesure primaire concerné s'il s'agit d un accés a une mesure et
renseigne les fichiers défaut et historique.

Affectation des sorties

L’ affectation des sorties permet de lier, pour chaque parameétre défini dans le fichier de
configuration, un bit du mot des états de sortie a une sortie physique. Plusieurs bits d’ état
de sortie peuvent étre associés a une méme sortie physiques et plusieurs sorties physiques
peuvent étre associées a un méme bit du mot des états de sortie.

AFSO=S1| S2| (S3) | S4| (S5) | (S6) | (S7) | S8| S9| S10| S11|

avec : S1 : numéro du bit du mot des états de sortie, 2 caractéres au maximum,

S2 : Typedelasortie, 3 caractére,
- “NUM” entrée numérique,
- “TOR’ entrée TOR,
S3 : numéro du matériel pour les sorties numériques, 3 caractéres au
maximum,

4 : numéro du bit de commande compris de 0 & 31 (S2 = NUM) ou
numéro de la sortie TOR de la station (S2 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

S5 : liste des paramétres a associer & la commande séparés par des “;”
64 caractéres au maximum,

S6 : Niveau actif de lasortie, 1 caractére,
- 0: actif = contact fermé,
- 1: actif = contact ouvert,

S7 : type d activation lorsque la commande est a1, 1 caractéres,

- 0:échosimplesur lasortie;

- 1:impulsion sur la sortie lorsque le bit du mot d’ état passe de
0 a1l (front montant),

- 2:impulsion sur la sortie lorsgque le bit du mot d’ état passe de
1 a0 (front descendant),

- 3:impulsion sur la sortie lorsgue le bit du mot d’ état passe de
Oaloudelao,

S8 : Durée d'impulsion sur front montant au format HHMMSS, 6
caractéres,

SO : Durée d'impulsion sur front descendant au format HHMMSS, 6
caractéres,

S10 : libellé delasortie, 25 caractéres au maximum.
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La définition des mesures affecte un numéro a une mesure dont toutes les caractéristiques
sont définies par le paramétre NVOI. Les mesures peuvent étre, des mesures principales,
des paramétres de fonctionnement ou des mesures virtuelles. L’ ensemble de ces mesures
peuvent étre mémorisées ou non dans le fichier ISO et dans le fichier des échantillons

primaires.

NVO =S1| S2| S3| S4| S5| (S6) | (S7) | (S8) | (S9) | (S10) |

avec : Sl:
S2:

A

S S2=“ANA" ou“IMP’:
S5

numéro de la mesure, 3 caractéres au maximum,

Typedel’entrée, 5 caractéres au maximum,

- VIR: entréevirtuelle.

- ANA : entrée analogique,

- IMP: entréeimpultionnelle,

- NUM_P: Entrée numérique accédant a la zone des paramétres
de fonctionnement du matériel numérique ( adresse 25 Hex du
plan mémoire du protocole “ Qualité del’air”,

-  NUM_M : Entrée numérique accédant a la zone des mesures
du matériel numérique ( adresse BB Hex du plan mémoire du
protocole“ Qualité del’air”,

. Type de stockage, 1 caractére,

- 0: pasde stockage,
- 1: stockage desinformations primaires,
- 2:stockage desinformations primaires et secondaires.

unité de signal (mV, V, mA, ... ou ppb par exemple dans le cas
d’une liaison numérique), 5 caractéres au maximum,

. numéro de I’ entrée physique analogique associée a la mesure S1,

nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S6
S/
S8
9

. vide,
. vide,
. vide,
. vide,

S10 : vide,
S S2=“NUM_P’ ou“NUM_N’ :

S5 : numéro de I’ entrée du matériel numérigue associée & la mesure S1,
nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S6 : numéro d'ordre de la mesure dans la liste des mesures ou
paramétres disponibles sur le matériel numérique dont le numéro est
défini en S2 ( présent lorsque S3 = NUM_P ou S3=NUM_P), 3
caractéres au maximum,

S7 : vide,

S8 vide,

SO : vide,

S10 : vide,

Si S2=“VIR" : mesure = AX <opérateur> By + C
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S5 : coefficient A de la mesure X, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

S6 : numéro de lamesure X, 3 caractéres au maximum,
S7 : typedel’opérateur : X, +,- ou/, 1 caractére,

S8 : coefficient B de la mesure y, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

S9 : numéro de lamesure Y, 3 caractéres au maximum,
S10 : constante additive C, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

Pour les capteurs réalisant le cumul de comptage, la station doit enregistrer pour chaque information primaire
la différence entre entre la valeur lue a I’ échantillonnage précédent et la valeur courante. Dans ce cas, le code

12 doit étre utilisé.

M odification de DDMO :

Ce parametre indigue toutes les dates et heures correspondant :

avec .

aladerniére modification de configuration effectuée par |e poste central,
aladerniére modification de configuration effectuée en local sur la station,

a la derniére synchronisation entre le poste central et la station. Cette
synchronisation peut étre soit une modification réalisée par le poste central, soit
la lecture de la configuration de la station par le poste central qui suit une
modification locale en station. Cette synchronisation indique, si elle est égale ou
postérieure aux deux dates et heures précédentes, que la configuration stockée
au poste central est identique a celle présente en station.

DDMO= (S1)](S2)]| (S3) |

S1 : Date et heure de la derniére modification du fichier de
configuration réalisée par le poste central au format
AAAAMMJIIHHMMSS.

S2 : Date et heure de la derniére modification du fichier de
configuration réalisée localement au format AAAAMMJIHHMMSS.

S3 : Date et heure de laderniére synchronisation entre le poste central et
la station au format AAAAMMJIHHMMSS.

calibrageavec LISl et/ou L SS|

Dans le cas de calibrage avec LISI et/ou LSSI ou autre défaut, la station doit arréter le
calibrage en cours et affecter le code D a |’ échantillon primaire courant. Il n'y a pas dans

ce cas de rétro-codage,
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M odification des paramétres VSEB et VSEU :
Couplage de test d’ alerte sur deux mesures :

VSEB=S1| S2| S3| S4| (S5) | S(6) | S(7) | S8

avec : S1:
S2:

S7:

numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum.

valeur du seuil bas pour la donnée issue de la mesure S1 (en unité
définie dans UNIT), nombre décimal, 8 caractéres au maximum.
Dans le cas de seuil, dépassement signifie valeur inférieure (utile
en particulier pour les températures).

S3 : argument de $4. 4 caractéres.
A

. mode de calcul provoquant le déclenchement.

S4=0: déclenchement sur nombre de dépassements consécutifs
delavaleur S2 (intervalle de temps entre chaque mesure
de dépassement : ITEM). Ce nombre est placé en
S3 (4 caractéres)

SA4=1: déclenchement sur dépassement de la valeur S2 par la
moyenne glissante de la mesure. Le temps sur lequel la
moyenne glissante est calculée est placé en S3
(4caractéres. Format HHMM).

. numéro de la mesure de couplage (pour les tests simples n’ utilisant

pas la fonctionnalité de couplage, les arguments S5, S6 et S7 sont
vides), 3 caractéres au maximum,

. valeur du seuil bas pour la donnée issue de la mesure S5 (en unité

définie dans le parametre UNIT relatif a la mesure S5), nombre
décimal, 8 caractéres au maximum. Dans le cas ou seul le seuil
haut est considéré comme dépassement cet argument est vide.

valeur du seuil haut pour la donnée issue de la mesure S5 (en unité
définie dans le paramétre UNIT relatif a la mesure S5), nombre
décimal, 8 caractéres au maximum. Dans le cas ou seul le seuil bas
est considéré comme dépassement cet argument est vide.

- 0,1, 20u3sdon quel'appe du poste central soit

- non autorisé (0),

- autorisé en cas de dépassement du seuil bas (1),

- autorisé en cas de retour au fonctionnement normal (2),

- autorisé en cas de dépassement puis de retour au fonctionnement
normal (3).

VSEU=S1| S2| S3| S4| (S5) | S(6) | S(7) | S8

avec : S1:
2

numéro de la mesure en station, 3 caractéres au maximum.

valeur du seuil haut pour la donnée issue de la mesure S1 (en unité
définie dan UNIT), nombre décimal, 8 caractéres au maximum.
Dans le cas de seuil, dépassement signifie valeur supérieure.

. argument de $4. 4 caracteres.

S3
A

mode de calcul provoquant |e déclenchement.

4 =0 : déclenchement sur nombre de dépassements consécutifs
de la valeur S2 (intervalle de temps entre chague
mesure de dépassement : ITEM).

$4 =1 : déclenchement sur dépassement de la valeur S2 par la
moyenne glissante de la mesure. Le temps sur lequel
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la moyenne glissante est calculée, est placé en S3
(4 caractéres. Format HHMM).

. numéro de la mesure de couplage (pour les tests simples n’ utilisant
pas la fonctionnalité de couplage, les arguments S5, S6 et S7 sont
vides), 3 caractéres au maximum,

. valeur du seuil bas pour la donnée issue de la mesure S5 (en unité
définie dans le paramétre UNIT relatif a la mesure S5), nombre
décimal, 8 caractéres au maximum. Dans le cas ou seul le seuil
haut est considéré comme dépassement cet argument est vide.

S7 : valeur du seuil haut pour la donnée issue de la mesure S5 (en unité
définie dans le paramétre UNIT relatif a la mesure S5), nombre
décimal, 8 caractéres au maximum. Dans le cas ou seul e seuil bas
est considéré comme dépassement cet argument est vide.

S8:0,1,20u3sdon que I'appel du poste central est :

- non autorisé (0),

- autorisé en cas de dépassement du seuil haut(1),

- autorisé en cas de retour au fonctionnement normal (2),

- autorisé en cas de dépassement puis de retour au fonctionnement
normal (3).

Nota :

Pour que le déclenchement de I'dlerte soit effectué, il faut que I’ensemble des mesures
secondaires (calculée a chaque ITEM) soit valide. Cette validité est effective s'il y a une
proportion de mesures valides (codée A ou P) supérieure ou égale PVAL. De plus, le début
de dépassement pris en compte coincidera avec une heure pleine (12h00,...... ,17h00,etc.).

Le couplage permet de déclencher une aerte lorsque deux mesures sont en aerte
simultanément.

Code constituant :

Le code constituant associé aux mesures provenant de liaison numériques au protocole “ Qualité de I'air”
N’ est pas pris en compte par la station. Seul le paramétrage de CCON défini e code constituant placé dans le
fichier SO 7168.

Fichiersdesuivi, d’alerte et de configuration.

La définitions de tous les paramétres est unique. Il n'y a plus de spécificité liée a certains
fichiers. Suivant le type de fichier dans lequel certains parameétres sont utilisé, certains
argument ne sont pas utilisés.

Ex : Le paramétre CCON transmis dans ficher de configuration n' utilise que S1 et S2 alors
que danslefichier d alerte ou de suivi, il utilise les 5 arguments.
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Fichierstransférés:

Tous les fichiers internes pourront étre transmis compressés au format GZIP sauf les
fichiers de commande et d’ acquittement.

Les fichiers compressés porteront |'extension «.GZ » et les commandes associant des
fichiers compressés auront pour extension «.CDZ » alaplace de « .CDE ».

TELECOMMANDE

La tédlécommande permet de positionner 32 bits de la station réservés aux utilisateurs. Ces
bits interviennent dans les conditions logiques internes. La commande a passer est la
suivante:

TELECOMMANDE <Mot de 32 bits>

Le mot de 32 est codé en hexadécimal (les lettres sont exprimées en majuscule) sur 8
caracteres.

L es bits de tél écommandes sont insérés dans le mot d’ état station.

Exemple:
TELECOMMANDE A30F52D8 signifie le positionnement des bits utilisateurs comme suit

Dans le cas ou la télécommande sest déroulé de fagon satisfaisante, le fichier
d acquittement positif est retourné en réponse a la commande. Dans le cas contraire, le
fichier d'acquittement spécifiant la présence d'une erreur sera retourné.
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Fichier Répertoire

Le fichier répertoire respecte la regle de construction des noms de fichier avec pour
extension .REP:

NNSSSJJJ. REP

Cefichier est créé en réponse a une demande de lecture du systéme distant.

II comporte la liste des fichiers présents en station. Chaque fichier est caractérisé par son
nom et sa date de création.

Chague ligne du fichier respecte la syntaxe suivante :

XXXXXXXX. YYY AAAA M JJ HH MM SS < Retour Chari ot >

avec .
XXXXX : Nom du fichier sur 8 caractéres,
YYY : Extension du nom du fichier sur 3 caracteres,
AAAA : année de création sur 4 caracteres
MVI : mois de création sur 2 caractéeres
JJ : jour du mois de création sur 2 caracteres
HH . heures de création sur 2 caractéres
MM : minutes de création sur 2 caractéres
SS : secondes sur 2 caracteres

<Retour chariot>: Cf Analyse informatique de lanorme 1SO7168 V1.7 page 7/40

ECRITURE

Cette commande permet d’ écrire un fichier local sur la station. Ce fichier n’ est pas géré par
le langage de commande mais son nom doit étre sous la forme X XXXXXXX. XXX, soit 11
caracteres ASCII utiles.

La commande ECRITURE est réalisée de lafacon suivante :

ECRITURE <<argument>>
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avec <<argument>> : Fichier d’argument au format X XX XXXXX.XXX qui représente le
nom de stokage du fichier local, 8 caractéres au maximum.

La commande écriture est suivie du fichier loca NNSSSJJJ.FIL. La station doit, aprés
réception de ce fichier, le ranger dans la zone des fichiers locaux en lui ré-affectant le nom
de fichier passé en argument de la commande écriture( X X X X X X X X. XX X).

EFFACE

Cette commande permet d’ effacer un fichier local sur la station.

La commande EFFACE est réalisée de lafagon suivante :

ECRITURE <<argument>>

avec <<argument>>: Fichier d’argument au format X XXXXXXX. XXX qui représente le
nom du fichier local a effacer, 8 caractéres au maximum.

L’ acquittement de la commande EFFACE indique si le fichier a bien été effacé (EFFACE
XXXXXXXX XXX RAS) ou indiqgue que le fichier n'existe pas (EFFACE
XXXXXXXX XXX VID).

Cette commande N’ est réalisable que par le super-utilisateur. Dans le cas ou un utilisateur
tenterai d effacer un fichier local, I’information serai notifiée dans le fichier d’ historique et
I" acquittement indiquerai une erreur (EFFACE XXXXXXXX. XXX ERR).

Fichier Matériel

Le fichier matériel respecte la régle de construction des noms de fichier avec pour
extension .MAT :

NNSSSJJJ. VAT

La station réalise de fagon périodique au minimum une fois par jour, une scrutation de tous
les matériels qui lui sont connectés. Elles détecte les changements et les notifie dans le
fichier “Matériel”. Ce fichier est effacé a I'issue d' une lecture par le super-utilisateur
distant. Suite a un effacement, la station re-crée le fichier avec les informations courantes.
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Chague nouvelle connexion de matériel devra faire I'objet d'une ligne dinformation
horodatée dans le fichier matériel. S'il concerne plusieurs mesures les lignes seront
répétées mesure par mesure, S aucune mesure n'est relative au matériel, les champs
mesure et code constituant seront remplacés par « XXX XX ».

La syntaxe de chaque ligne est la suivante :

AAAA; WM JJ; MW CC; FFFFFFFFFFFFFFFFFFFF; RRRRRRRRRR; SSSSSSSSSS; LLLLLLLLLLLLLLLLLLLL; VWV, DDD <Ret our

Chari ot >
Avec:
AAAA : année de création sur 4 caractéres
MVI : mois de création sur 2 caracteres
JJ : jour du mois de création sur 2 caractéres
MW : numéro de la mesure sur 3 caractéeres
CcC : Numéro du code congtituant de la mesure sur 2
caracteres,
FFFFFFFFFFFFFFFFFFFF : Nom du constructeur du matériel sur 20 caractéres,
RRRRRRRRRR : Référence du produit sur 10 caracteres,
SSSSSSSSSS : Numéro d'identification du matériel sur 10 caractéres,
LLLLLLLLLLLLLLLLLLLL : Version du logicidl sur 20 caractéres,
VW : Numéro de la voie physique sur laquelle est connecté
le matériel sur 3 caractéres,
DDD : Adresse numérique du matériel sur 3 caracteres.

Dans le cas des dispositifs connectés sur des liaisons anal ogiques ou numériques n’ utilisant
pas |e protocole « Qualité de |’ air », les champs correspondant au nom du constructeur, ala
référence du produit, au numéro d'identification, a la version logicielle et I'adresse
numerique seront remplis par de « X ». Chague information sera séparée de la précédente
par un";".

Lalongueur de ce fichier devra étre de 100 lignes au minimum.. Lorsque lefichier arrive a
sa capacité maximale, les lignes les plus anciennes seront effacées (Mémorisation de type
FIFO).

Fichier des données primaires

Le fichier des données primaires respecte laregle de construction des noms de fichier avec
pour extension .DPR :

NNSSSJJJ. DPR

La station stocke dans le fichier des données primaires toute mesure paramétrée comme
telle lorsgue le code de qualité qui lui est associée est différent de A,P ou de N.

Cefichier est effacé al’issue d’ une lecture par le super-utilisateur distant.
La syntaxe de chaque ligne est la suivante :
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- Date, 8 caractéresau format « AAAAMMIJ  »,
- Jour, heure, minute, 8 caractéres au format « JIJHHMVES »,
- Numéro de lamesure, 3caractéres au maximum,

- Mot détat de I'analyseur associé a la mesure (128 bits), 32 codes
hexadécimaux,

- Mot détat du caibrateur associé a la mesure (128 bits), 32 codes
hexadécimaux,

- Mot d' état de lamesure (128 bits), 32 codes hexadécimaux,
- Mot d' état de la station (128 bits), 32 codes hexadécimaux,
- Code constituant, 3 caractéres,

- Nom du constituant, 16 caractéres,

- Vaeur mesure brute, 8 caractéres au maximum,

- Unité mesure brute, 5 caractéres au maximum,

- Vaeur de lamesure corrigée, 8 caracteres au maximum,

- Unité mesure corrigée, 10 caractéres,

- Liste utile des paramétres de fonctionnement de |’analyseur précédé par un
«A », flottant représenté par 32 codes hexadécimaux (soit 33 caracteres par
parametre),

- Liste utile des paramétres de fonctionnement du calibrateur associé a la mesure
précédé par un «C », flottant représenté par 32 codes hexadécimaux (soit 33
caractéres par paramétre),

- <Retour Chariot>

Chague information est séparée de la suivante par un «; ». la fin de ligne et matérialisée
par un retour chariot. (au sens de lanorme |SO7168).

Lalongueur de ce fichier devra étre de 3600 lignes au minimum.. Lorsque le fichier arrive
a sa capacité maximale, les lignes les plus anciennes seront effacées (Mémorisation de type
FIFO).

Lorsque I’analyseur et/ou le calibrateur ne communiquent pas par liaison numérique au
protocole“ Qualité del’air”, les mots d’ états associés sont remplis de 0.

Ajout du paramétre CMPR :

Le paramétre CMPR indique, pour une mesure donnée, les paramétres analyseurs et
calibrateur a transmettre dans le fichier de mesures primaires ains que le numéro de
matériel qui identifie le calibrateur. De plus cet argument permet de ne stocker les mesures
primaires qu’al’ apparition de codes prédéfinis.
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CMPR=S1| S2| S3| S4|

avec : S1 : numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

S2 : liste des codes qualité ne déclenchant pas I’ enregistrement dans le
fichier “.MPR". Liste de codes de séparés par des*“;".

. liste des paramétres analyseur a écrire dans le fichier “.MPR". Liste
de nombres de 1 & 50 séparés par des*;”.

S3
4 numéro de matériel du calibrateur, 2 caractéres au maximum.
S5

. liste des paramétres calibrateur a écrire dans le fichier “.MPR".
Liste de nombres de 1 a 50 séparés par des*“;”.

Nota:
Si S2 est vide, tous les codes différents de A,P ou N déclenchent I’ écriture dans le fichier,
Si S3 est vide, aucun parameétre analyseur est inscrit sur laligne relative ala mesure,

Si $4 est vide, aucun paramétre lié au calibrateur est inscrit sur la ligne relative a la
mesure, le mot d’ état calibrateur est rempli de 0,

S S5 est vide, aucun parametre lié au calibrateur est inscrit sur la ligne relative a la
mesure.

Commande ECRITHIS

La commande ECRITHIS permet d’'aler écrire une chaine de caractéres dans le fichier
d historique. Cette chaine de caractére sera horodatée comme les autres messages du
fichier historique. Sa syntaxe est la suivante :

ECRITHIS << argument >>
avec <<argument>>: Chaine de caractéres, 72 caracteres au maximum.

Laligne goutée dans le fichier historique auralaforme suivante :
AAAA MM JJ HH MM SS XXXXX YYY ZZ....Z < Retour Chariot>

avec .

AAAA : année sur 4 caractéres,
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MM : MOis sur 2 caracteres,
JJ : jour du mois sur 2 caractéres,
HH : heures sur 2 caractéres,
MM . minutes sur 2 caractéres,
SS : secondes sur 2 caracteres,
XXXXX . identification de la station sur 5 caracteres,
(2 caractéres pour le n° du réseau + 3 caractéres pour le n° de la station),
YYY : Symbolisation d' une saisie manuelle « M AN »,
7.7 : libellé de I'événement sur 50 caractéres maximum,

<Retour chariot>: Cf Analyse informatique de lanorme 1SO7168 V1.7 page 7/40

Temps deréponse aux commandes

Indépendamment du type de réponse ou du type de fichier a transmettre, la station devra
débuter latransmission des fichiers de données ou d'acquittements en moins de 2 sec apres
la fin du message de commande (ou de la premiere commande pour les fichiers multi-
commandes)..

Réceptinn station

Commande

Etnission station

Réponse

P
o

Fichier Historique de calibrage

Le fichier d'historique de calibrage respecte la régle de construction des noms de fichier
avec pour extension .HCA :

NNSSSJJJ. HCA
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Ce fichier est créé lorsque un événement lié a un calibrage apparait sur la station. Il
enregistre ensuite tous les événements de calibrage jusqu'au moment de salecture.

Cefichier est effacé al’issue d’ une lecture par |e super-utilisateur distant.
La syntaxe de chaque ligne est la suivante :

Date, 8 caractéresau format « AAAAMMIJ  »,
Jour, heure, minute, 8 caracteresau format « JJHHMVES »,

Numéro de la mesure, 3caractéres au maximum,
Numéro du calibrateur concernée sur 2 caractéres (« OO0 » si pas de calibrateur),
Calibrage : « C » ou controle de calibrage: «V », 1 caractére,

Typedecycle: «1», «2», «3» «C»o0u«Z», 1caractére,
Présence (« D ») ou non (« N ») de dysfonctionnement, 1 caractére,

- Vaeur delamoyenne du palier en unité de signal, 8 caractéres au maximum,

- Vaeur du minimum du palier en unité de signal, 8 caracteres au maximum,
- Vaeur du maximum du palier en unité de signal, 8 caractéeres au maximum,
- Vaeur del’ écart type du palier en unité de signal, 8 caractéres au maximum,
- Valeur de COEA obtenu, 8 caractéres au maximum,

- Valeur de COEB obtenu, 8 caractéres au maximum,
- <Retour Chariot>

Chague information est séparée de la suivante par un «; ». la fin de ligne et matérialisée
par un retour chariot. (au sens de lanorme |SO7168).

Comme pour lesfichiers d'alertes, de défauts et d'erreur de configuration, lorsque ce fichier
est [u par le "super-utilisateur” ( poste central en général ), il est effacé de la station.

La longueur de ce fichier devra ére de 100 minimum.. Lorsgue le fichier arrive a sa
capacité maximale, les lignes les plus anciennes seront effacées (Mémorisation de type
FIFO).

Audelade 10 jours, les fichiers historiques de calibrage seront effacés.

Commande TRANSPARENT

Cette commande permet de rendre transparente la station afin de dialoguer directement,
depuis un systeme distant, avec un matériel numérique. Ce matériel peut étre soit un
analyseur soit un calibrateur connecté par une liaison numérique. Le systéme distant devra
pouvoir adapter ses attentes de réponse afin de permettre a la station de réaliser ses
transferts de trames entre sont port en dialogue avec le matériel et le port sur lequel est
connecté le systeme distant. Toutefois, les échos réalisés par la station ne devront pas
excéder 0, 5 sec.

Lacommande TRANSPARENT est réalisée de lafagon suivante :
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TRANSPARENT <<argument>>

avec <<argument>> : numéro du port numérique sur lequel est connecté le matériel avec
lequel le systéme distant souhaite communiquer, 2 caractéres au maximum.

Apres |’ acquittement positif de cette commande par la station, celle-ci réaliser des échos de
trames bi-directionnels entre le port du systéme distant et le port désigné par “ argument” .

L’arrét du mode transparent est réalisé a I’initiative du systéme distant par I’émission de
trois caracteres “ ESC” suivant un silence d’ au moins une seconde.

L’ arrét peut aussi étre provoqueé par |e raccrochage du modem.

Pendant la connexion en mode transparent, toutes les communications a I’initiative de la
station sur le port désigné par “argument” seront suspendues. Les mesures concernées ne
seront pas renseignées et prendront le code qualité N.

La commande TRANSPARENT ne peut porter que sur un port dons les caractéristiques
sont définies dans le fichier de configuration (vitesse, bits de parité, stop, etc.).

Un message sera inscrit dans le fichier historique lors du démarrage du mode transparent et
lors de son arrét.

Miseal heuredesanalyseurs:

Suite aune mise al’ heure de la station par un systéme distant, la station procede a un mise
a I’ heure de tous les analyseurs qui lui sont connectés par liaison numérique (protocole
“Qualitédel’ar”).

Utilisation de VPEN

Le test VPEN devra étre réalisé a la fin de chague période 4. Deux VPEN doivent
pouvoir étre paramétrés par mesure ( pente et immobilisme).

Erreursde configuration :
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L ors des chargements de configuration, les stations ne doivent pas accepter des parametres
comportant plus ou moins d arguments que défini dans le manuel. Un défaut concernant
ces lignes devra apparaitre dans le fichier d’ erreurs de configuration ( Erreur n°30).

Configuration des modems

Afin d éviter tout probléme de dysfonctionnement des configurations, la station doit étre
capable de gérer le fonctionnement des modems. Cette gestion s appuie sur les données
fournies dans le fichier de paramétrage du modem : NNSSSJJJ.MOD.

Cette gestion devra permettre d’ éviter les problémes suivants :
- mauvais paramétrage logiciel (commandes d'initialisation),

- modem non configuré : les modes de détection automatique sont tous activés
et ne fonctionnent pas dans certains cas particuliers,

- configuration matérielle non adaptée.

Outre le paramétrage automatique du modem par la station, le modem devra étre d'un
model e agréé et sa configuration matérielle devra étre conforme alafiche de spécifications
associ ée.

Une liste de modems agréés est disponible aupres du laboratoire «Informatique et
Instrumentation pour I’ Environnement » de I’ INERIS.

Defacon générale:

- les fonctions d auto-adaptation ne devront jamais maintenues sur le
modem.

- Les modems seront configurés lors de leur premiére connexion aux stations de
facon non volatile.

- Unfichier des configuration sera présent en station et initialisera le modem a
chague nouvelle mise sous tension. La station forcera I'écriture de cette
configuration en mémoire non volatile du modem.

- Le port de communication de la station en liaison avec le modem devra
disposer d'une détection automatique de vitesse. L'utilisation ou non de ce
mode de détection automatique devra étre paramétrable.

- Au-delad'un temps paramétrable, si la station n'est pas appelée, cette derniére
réalisera un redémarrage d'elle-méme et du modem, de fagon automatique.
Un paramétrage devra permettre d'utiliser ou non cette fonction (non actif par
défaut).

- Ladtation et le modem utiliseront les signaux éectriques de contrdle de flux
delaliaison série.
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- Les dtations respecteront bien un silence supérieur a une seconde avant
d envoyer au modem la commande d'échappement du mode transparent
("+++") afin de lui passer de nouvelles commandes ( raccrochage par
exemple).

Fichier de configuration modem

Le fichier de configuration modem respecte la regle de construction des noms de fichier
avec pour extension .MOD :

NNSSSJJJ. MOD

Le fichier de configuration des modems est transmis pas le systéme distant, en mode
“super-utilisateur” par la commande CONFIG_STAT “M”. Il n'y a pas de possibilité de
modifier partiellement ce fichier. Seule une configuration compléte peut réactualiser ce
fichier. En cas d' erreur de paramétrage, le fichier “ECG” comporte les parametres rejetés
et lacause du rejet.

Le fichier de configuration modem comporte, pour chague modem supporté, les
parameétres suivants:

CFGM
LIAM
IDEM

Le paramétre d'identification du modem (IDEM) n’est pas obligatoire. Lorsgue celui-ci
n'est pas présent, la configuration du modem connecté doit étre seule dans le fichier ou
porter le numéro d’identification le plus faible de la liste des modems déclarés.

Le téléchargement d’une configuration totale ou partielle de la station ne modifie pas la
configuration modem. Seule la commande CONFIG_STAT M peut atérer le fichier de
configuration modem.

CFGM .MOD

Description :
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Ce paramegtre contient toutes les chaines d' initialisation a transmettre au modem permettant de le configurer .

Syntaxe:
CFQVESL| S2| S3| $4| S5| S6|
avec S1: numéro du modem (1 299), 2 caractéres au maximum.
S2 : chaine d'initialisation du modem, 50 caractéres alphanumériques
au maximum,
S3: chaine de numérotation, 10 caractéres al phanumériques au
maximum,
A4 . code deréponse initialisation OK du modem, 2 caractéres
nuMéErigques au maximum,
S5 code de connexion ligne, 2 caractéres numériques au maximum,
A4 . code de sonnerie du modem, 2 caractéres numeériques au
maximum.
Exemple:
Modem GENER 425 V22 bis

CFMG=7|AT& FVOEOQO0S0=2B0& W& W1JATBODP|O[10]2|
Remarque:

Fichiersconcernés: .MOD.

LIAM .MOD

Description :

Paramétrage de laliaison des modems

Syntaxe:
Ll AMESL| S2| S3| S4| S5

avec S1 : Numéro du modem (1 299), 2 caractéres numérigues au maximum,

S2 : Vitesse de la lisison modem (1200, 2400,4800,9600,19200), 5
caractéres numeériques au maximum,

S3 : Nombre de bits de données (7 ou 8), 1 caractére numérique,
A : Paité (0: sans, 1: impaire, 2: paire), 1 caractére numérique,
S5 : Nombre de bits de stops Parité (1 ou 2), 1 caractére numérique.

Exemple:

LIAM=2}4800j8/0]2|
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Remarque:

Fichiersconcernés: .MOD.

IDEM .MOD

Description :

Paramétrage de I’ identification du modem. La station scrute sont fichier de configuration modem du numéro
le plus faible jusgu’au plus élevé et teste la chaine d'identification du modem afin de connaitre la chaine
d'initialisation alui transmettre.

Syntaxe:
| DEM=S1| S2| S3|
avec S1: numéro du modem (1 499), 2 caractéres au maximum,
S2 . chaine d'identification du modem, 30 caractéres alphanumériques
au maximum,
S3: chaine de réponse du modem, 30 caractéres al phanumériques au
maximum.
Exemple:
Modem GENER 425 V22 bis
IDEM=7)W/18|
Remarque:

Fichiersconcernés: .MOD.
Mise en placed’ un code W

ce code W ne concerne que les mesures ¥ horaires. Son utilisation est paramétrable.

- W : Code ne concernant que les données secondaires. Ce code affecte une donnée secondaire lorsque
la série de donnée primaire associée comporte une proportion de données codées A, P ou N
comprise entre PVAL (inclus) et 100% (exclu). Ce code permet aux opérateurs de validation des
données d' étre informés sur des événements n’ altérant pas la données mais qui se sont produits
durant sa période de constitution. L’ utilisation de ce code est paramétrable.

Modification de NVOI

NVO =S1| S2| S3| S4| S5| S6| (S7) | (S8) | (S9) | (S10) | (S11)|

avec : S1 : numéro de lamesure, 3 caractéres au maximum,

S2 : Poucentage de données différentes de A, P ou N sur la plage
comprise entre PVAL et 100% qui engende le codeW. Si S2 = 100
%, le code W n'est pas actif, s S2 = 0 %, le code W affecte la
mesure secondaire dés la présence d'un premier échantillon
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primaire différent de A, P ou N. Vaeur exprimée en %, 3
caractéres au maximum,

S3: Typedel’entrée, 5 caractéres au maximum,

- VIR: entréevirtuelle.

- ANA : entrée analogique,

- IMP: entrée impultionnelle,

- NUM_P : Entrée numérique accédant a la zone des paramétres
de fonctionnement du matériel numérique ( adresse 25 Hex du
plan mémoire du protocole“ Qualité del’air”,

- NUM_M : Entrée numérique accédant a la zone des mesures du
matériel numérique ( adresse BB Hex du plan mémoire du
protocole“ Qualité del’air”,

A : Type de stockage, 1 caractére,
- 0: pasde stockage,
- 1: stockage desinformations secondaires (fichier 1SO),

- 2 : stockage des informations primaires et secondaires (fichier
ISO et .MPR).

S5 : unité de signa (mV, V, mA, ... ou ppb par exemple dans le cas
d’une liaison numérique), 5 caractéres au maximum,

S S2="ANA" ou “IMP":

S6 : numéro de I’ entrée physique analogique associée a la mesure S,
nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S7 : vide,
S8 : vide,
SO : vide,
S10 : vide,
S11 : vide,

SIS2=“"NUM_P” ou “NUM_N":

S6 : numéro de I’ entrée du matériel numérigue associée & la mesure SI,
nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S7 : numéro d'ordre de la mesure dans la liste des mesures ou
paramétres disponibles sur le matériel numérique dont le numéro est
défini en S2 ( présent lorsque S3 = NUM_P ou S3=NUM_P), 3
caractéres au maximum,

S8 vide,
SO : vide,
S10 : vide,
S11 : vide,

Si S2=“VIR" : mesure= AXx <opérateur> By + C

Exemple:

Remarque:

S6 : coefficient A de la mesure X, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

S7 : numéro de lamesure X, 3 caractéres au maximum,
S8 : typedel’opérateur : X, +,- ou/, 1 caractére,

SO : coefficient B de la mesure y, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

S10 : numéro delamesure Y, 3 caractéres au maximum,
S11 : constante additive C, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,
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Une méme voie peut étre affectée a plusieurs mesures.

Fichiersconcernés: .CFG.

Codage W suite a un dépassement de seuil haut ou bas d’un paramétre d’ analyseur ou
calibrateur : utiliser la fonction de déclaration de paramétre interne comme mesure,
déclarer suivant le besoin un LSSI, LISI couplé & un parametre INVA affectant W a la
mesure concernee.

Concernant les affectations de code W lors de dépassements de seuils sur écart type,
définir une nouvelle mesure donnant comme résultat un écart-type (paramétrage de
TDON) et procéder comme au chapitre précédent.

Tailledesfichiersinternes

Lataille du fichier d’ alerte devra permettre de notifier au minimum 150 alertes.
Lataille du fichier de défauts devra permettre de notifier au minimum 150 défauts.
Lataille du fichier historique devra étre au minimum de 300 lignes.

Lataille du fichier historique de calibrage devra étre au minimum de 100 lignes.
Lataille du fichier matériel devra étre au minimum de 100 lignes.

En cas de dépassement, les données les plus anciennes seront effacées.

Pour les autres fichiers, leur taille devra étre suffisantes pour supporter les données a
transmettre.

Tout fichier rempli & xx % de sa capacité maximale peut provoquer |'appel (paramétrable)
du poste central afin de vider ces fichiers. Le paramétrage de |’appel est réalisé par le
paramétre APPF :

APPF

Description :

Définit les conditions d'appel du poste central en cas de remplissage excessif des fichiers
internes a la station..

Syntaxe:

APPF=S1| S2| S3| S4|
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avec S1: Taux de remplissage d’au moins un fichier succeptible de
provoquer I'appel du poste central, pourcentage de remplissage, 3
caractéres au maximum,
S2 : 00ou 1 sdon que I'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé al'apparition de risque de débordement (1).

Exemple:

Remarque:

Le risque de débordement est une information figurant dans le fichier de défaut, au chapitre des défauts
station. Ce paramétre est unique pour I’ensemble des fichiers. C'est le premier risque de débordement de
fichier qui provoque I'appel. Le poste central devra alors lire le ou les fichier internes succeptibles d' étre
surchargés afin de les effacer.

Fichiersconcernés: .CFG.

Modification du parametre APPC

APPC=S1| S2| ( S3) | S4| S5|

avec : S1 : numéro de lamesure en station, 2 caractéres au maximum,

S2 : Typed entrée, 3 caractére,
“NUM” entrée numérique,
- “TOR’ entrée TOR,

S3 : numéro du matériel pour les entrées numériques. Dans le cas ou cet
argument n’est pas renseigné, le numéro de |’ analyseur numérique
générant lamesure est pris par défaut, 3 caractéres au maximum,

S4 : numéro du bit de défaut compris de 0 & 31 (S2 = NUM) ou huméro
de I'entrée TOR de la dation (S2 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

S5:0,1,20u3sdon que I'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé &l'apparition du défaut (1),
autorisé aladisparition du défaut (2),
autorisé dans les deux cas précédents (3).

M odification du parametre APPS

APPS=S1| S2| S3| S4|

avec: Sl : Typed entrée, 3 caractére,
“NUM” entrée numérique,
“TOR’ entrée TOR,
S2 : numéro du matériel pour les entrées numériques, 3 caractéres au
maximum,
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S3 : numéro du bit de défaut compris de 0 431 (S1 = NUM) ou numéro
de I'entrée TOR de la station (S1 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

A0 1,20u3selon que I'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé al'apparition du défaut (1),
autorisé aladisparition du défaut (2),
autorisé dans les deux cas précédents (3).

CAPACITE MINIMALE REQUISE

- nombre minima des mesures logiques que doit pouvoir supporter une
station : 4,

- extenson minimale de mesures logiques que doit pouvoir proposer le
constructeur de station : 128,

- nombre minimal d’entrées TOR logiques que doit pouvoir supporter une
station : 8,

- extension minimale d’ entrées TOR logiques que doit pouvoir proposer le
constructeur de station : 128,

- nombre minimal d’ entrée TOR physique que doit pouvoir supporter une
station : 9 (8 de base + 1 pour larénitialisation du modem),

- nombre minimal dentrée analogique que doit pouvoir supporter une
station : 0,

- nombre minimal d’ entrée numérique (RS 232) que doit pouvoir supporter
une station : 3 (1 pour la liaison distante (Poste central, un pour la liaison
locale et un pour la mesure).

Nota : le nombre minimal d’ entrées numériques peut étre ramené a 2 lorsgue la station
dispose d’ au moins une entrée analogique.

Muselage dela station

Le muselage de la station peut étre réalise par la commande :

MUSELAGE <<argument>>

avec
- <<argument>>: 1: la station ne peut plus appeler |le poste central,
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0: la station n'est plus verrouillée vis-a-vis des appels
sortants.

La commande Muselage permet de bloquer les appels a I'initiative de la station vers le
serveur. Le parametrage de BCOM n' est plus actif.
Cette commande est utilisée par |e Poste Central lors des épisodes d’ alerte.

L'état de muselage est indiqué dans le mot d'état interne de la station.

En fin d'derte, le serveur du poste central devra"démuseler" |a station.

Conflits de paramétrage du calibrage ponctuel

Au chargement du fichier de calibrage ponctuel, la station devra analyser le risque de
conflit avec le paramétrage du calibrage périodique. En cas de conflit, la station devra
rejeter la configuration de calibrage ponctuel et indiquer une erreur de commande.

Redémarrage de la station

La demande de redémarrage de la station, avec prise en compte des parametres
sauvegardés de configuration peut étre réalisée par |es commandes suivantes :

Démarrage a chaud :

RESTART_STAT (<<argument>>)

avec

- <<argument>> :0:la station redémarre sur la base du logiciel
d’ exploitation courant (valeur par défaut s
I’ argument est omis),

1. la dtation redémarre sur la base du logiciel
d exploitation précédent.
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Cette commande, suivie par la commande FIN_CONNECT, provoque le raccrochage de
la station. La station recharge alors le logiciel d exploitation courant (* Argument” = 0) ou
élimine le logiciel courant et le remplace par le logiciel d exploitation précédent
(“Argument” = 1) avant de le lancer.

Cette commande conserve | ensemble des fichiers présents sur la station.

Démarrageafroid :

RAZ_STAT (<<argument>>)

avec

- <<argument>> :0:la station redémarre sur la base du logiciel
d’ exploitation courant (valeur par défaut s
I’ argument est omis),

1. la station redémarre sur la base du logiciel
d exploitation précédent.

Cette commande, suivie par la commande FIN_CONNECT, provoque le raccrochage de
la station. La station recharge alors le logiciel d’ exploitation courant (* Argument” = 0) ou
élimine le logiciel courant et le remplace par le logiciel d exploitation précédent
(“Argument” = 1) avant de le lancer.

Cette commande efface I’ensemble des fichiers présents sur la station a |’ exception du
fichier modem.

La station devra gérer deux zones de stockage des logiciels d’ exploitation afin, a tout
moment, de pouvoir revenir a une version logicielle antérieure (bugs par exemples).

Aquittement :
Station ou l Fichier < Station ou
Dispositif d'acquitteme Dispositif
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Exemple:

Redémarrage de la 71€Me gtation de I’ AMPALR le 28 octobre 1990 & 1 heure : envoi d'un
fichier de commande 09007301.CDE contenant RESTART_STAT. Le redémarrage
suppose une fin de connexion, |'acquittement est simplement une vérification de syntaxe de
la commande. Dans le cas d'un acquittement positif, le dispositif distant regoit le fichier
09007301.ACQ contenant :

1990 10 28 01 00 00 RESTART_STAT RAS

4.1.1.1 Chargement du logiciel d’exploitation

Cette commande permet d’écrire un fichier d’exploitation sur la station. Ce fichier n’est
pas géré par le langage de commande, c’'est en général du code exécutable. La station
déplace le fichier d'exploitation en cours et enregistre a sa place le nouveau fichier
d exploitation.

La commande de chargement du logiciel d’ exploitation est réalisée de lafagon suivante :

CHARGEMENT

La commande CHARGEMENT est suivie du fichier loca NNSSSJJJ.EXE représentant le
nouveau fichier d’ exploitation.

Pour relancer la station, |’ opérateur devra employer les commandes RAZ_STATION ou
RESTART_STATION suivant la nécessité ou non de procéder a un redémarrage a froid ou
achaud.

Gestion desTRAA et TRAD

- TRAA est le temps d'attente minimum entre deux appels de la station vers le poste central suite a deux
alertes provoquées par un dépassement sur une méme mesure, au format HHMMSS. |l permet de
limiter les appels provoqués par les mémes origines d'alerte. Toutefois les apparitions et disparitions
d’ un méme événement sont considérés comme différents vis-a-vis de la période d’inhibition.

- TRAD est I'équivalent du TRAA appliqué aux défauts (mesures et station).
- NMAP est le nombre maximum d'appel de chacun des numéros du poste central réalisé pour une

cause identique (les apparitions et disparitions d'un méme événement sont considérées comme
différentes).
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Commande de Synchronisation

Cette commande permet, depuis le port de communication local (terminal de maintenance),
de provoguer un appel de la station vers le poste central qui permettra a ce dernier de
recharger en station le fichier de configuration courant (archiveé sur e poste central).

SYNCHRONISATION <<Argument>>

Avec argument =“T” pour une demande de configuration Totale ou argument =
“C” pour une demande de configuration compl éte.

Acquittement :
émetteur |4 IFighier < Station
d'acquitteme

La station renvoie, aprés prise en compte de la demande de synchronisation, un message
d'acquittement contenant RAS. L’information est notifiée dans le fichier historique. Si la
demande provient d’ une liaison modem, la station raccroche.

Ensuite, la station prend I'initiative d’'appeler le poste central. Aprés avoir délivré la
commande de mot de passe PSWD du dispositif appelé (le poste central), et suite a son
acquittement positif, la station envoie le fichier de demande de synchronisation dans lequel
nous trouvons lelibellé:

SYNCHRONISATION <<argument1>> <<argument2>> <<argument3>>

Avec Argumentl = AAAA/JJYHH/MMI/SS (Année/mois/jour/heure/minute/seconde de la
demande),

Argument 2 = “T” pour une configuration totale, “C” pour une configuration
complete,

Argument 3 = Mot de passe sur 8 caractéres au maximum

La station passe alors en mode esclave afin de recevoir la commandes émises par |le poste
central, soit un CONFIG_STAT T ou C. Une fois la configuration transférée avec succes,
le poste central envoi un FIN_CONNECT pour clére la connexion.
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Sépar ations des arguments de commande

Lorsgue les commandes utilisent des arguments, la commande est séparée des arguments
par un caractére blanc et les arguments sont aussi séparés les uns des autres par un
caractere blanc.

Gestion du port de communication local :

Le port de communication local est destiné a connecter |le portable de maintenance. Les
acces depuis ce port doivent étre distingués par la station du port supportant le modem.

Lors d’une modification depuis le port local, un défaut doit étre généré sur la station, de
faible priorité afin de pouvoir déclencher un appel vers le poste central afin de lui faire part
d une désynchronisation de configuration entre station et poste central. Le parametre
DEFC permet de gérer ce point.

Envoi de défaut sur modification locale de configuration.

Suppression des parameétres APPS et APPC. Les arguments liés al’ appel du poste central
sont placés dans NELS et NELC.

Ajout d'une dternative aux défauts station: Modification locale du fichier de
configuration.

NELS

Description :
Définit les caractéristiques de défaut a caracteres généraux.
Syntaxe:

NELS=S1| (S2) | (S3) | (S4) | (S5)](S6)|S7| (S8) |

avec: Sl : Typed entrée, 3 caractére,
- “NUM” entrée numérique,
- “TOR’ entrée TOR,
- “MCO’ modification locale du fichier de configuration,
- “DCQO" défaut de communication sur liaison numérique,

S2 : numéro du matériel pour les entrées numériques, 3 caractéres au
maximum,
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. numéro du bit de défaut compris de 0 a 31 (S1 = NUM) ou huméro
de I'entrée TOR de la station (S1 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

. type du défaut station, 1 caractére (lettre de A a Z), a définir par
I'utilisateur lors de la configuration, 1 caractére,

. code de gravité du défaut, 1 caractére (chiffre 0 a9), a définir par
I'utilisateur lors de la configuration,

. Etat d'activation 0O (inactif) ou 1 (actif). Cet argument est utilisé
danslesfichiersde suivi, 1 caractére,

S7 : 0, 1, 2 ou 3 selon que I'appel du poste central soit

non autorisé (0),
autorisé al'apparition du défaut (1),
autorisé aladisparition du défaut (2),
autorisé dans les deux cas précédents (3).
S8 : libellé du défaut station, 25 caractéres au maximum.

8 & 8 B

Exemple:

Remarque:

Les mesures ne sont pas invalidées lors d'un défaut de type NELS.

Dans le cas des défauts de calibrateurs, le calibrage des analyseurs concernés peut étre
suspendu.

Fichiersconcernés:.CFG,.DEF, .SUI

Pilotage des analyseurs et calibrateurs par liaison numérigue “Qualité de I'air":

La communication entre les divers matériels supportant le protocole “ Qualité de I’air” et la
station est toujours réalisée al’initiative de la station (fonctionnement maitre-esclave).

la station émet une requéte a I’ analyseur toutes les 10 secondes et au calibrateur ou autre
matériel en tant que de besoin.

en cas de réponse avec acquittement négatif, réponse non conforme ou non réponse au bout
d'une seconde, la station réitére sa requéte,

au bout de deux réitérations, la station abandonne sa requéte et qualifie en D la mesure
primaire considérée si elle existe et place une information de défaut dans le fichier de
defaut.

Apparition de défaut en période de calibrage ou contréle de calibrage

En cas d'apparition d'un défaut lors d'une opération de calibrage ou contréle de calibrage,
I’ opération est arrétée, mais la station ne procede pas a un rétrocodage en code P.

Suivi de mesures issues de la station



INERI| SDRC-CHEN - 00-23454
0Sj/IM 00.1516

Le suivi d'une mesure particuliere ou d'un groupe de mesures peut étre réalisé par la
commande :

SUIVI_STAT ("argument 1") ("argument 2") ("n° demesure 1"). (" n° de mesure
2")...

avec "argument 1" : nombre total de mesures atransmettre,
"argument 2" : Nombre d échantillons maximum atransmettre,
"n°demesurel" : numéro de lapremiére mesure atransmettre,
"n° demesure 2" : numeéro de la deuxieme mesure a transmettre,

En I'absence d'argument, le suivi station concerne I'ensemble des numéros de mesure sur
I” horizon d’ un échantillon.

Si les numéros de mesure sont précises |’ argument 2 est obligatoire.

I'état des informations logiques associées a la station et a la mesure sont systématiquement
transmis dans le fichier de suivi sur un horizon d’ échantillonnage identique ala mesure.

A desfins de contréle, la station vérifie a chaque réception de SUIVI_STAT que:

"argument 1" — z "n° demesure..."

en cas d'erreur, celle-ci seraindiquée dans le fichier d'acquittement.

Apres chaque réception d'une commande de suivi-station envoyée par le dispositif distant,
un fichier .SUl contenant les valeurs de toutes les entrées logiques, analogiques,
impulsionnelles et numérigques est transmis.

Les valeurs transmises sont les valeurs courantes précédées des valeurs passées de puis la
derniere commande de suivi de la station. Pour la premiere commande, les valeurs passees
étant trop importantes, |I’argument 2 donne le nombre d échantillons primaires (10 sec.)
maximum a placer dans le fichier de suivi. 1l est ensuite suivi d'un fichier d'acquittement de
la commande. |l ne sagit pas d'une transmission périodique de données. Un fichier de
données unique est fourni en réponse a la commande. Pour suivre périodiquement les
données, le dispositif distant devra émettre périodigquement des commandes SUIVI_STAT.
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Dans le cas ou certains numeéros de mesure ne correspondent pas a des numeéros de mesure
présents en station, ces mesures ne figurent pas dans e fichier de suivi.

Dans le cas ou aucun numéro n‘a d'équivalent en station, alors la station envoie a |'appelant
un acquittement de lacommande avec le mot d'état ERR.

Aquittement :

DiSpOSitif‘ | Fichier |g | Fichier | g

distant d'acquitteme demandé Station

Exemple:

- nombre de mesures a transmettre : 3, horizon d’ observation 5 (les mesures courantes a
I"intant t, les mesures passées al’intantt — 10 s, al'instant t - 20 s, al’instant t - 30 s, a
I"instant t - 40 s.

- 1a 1€ mesure est lanuméro 4
- 1a 26M€ mesure est lanuméro 8
- 1a3%M€ mesure est lanuméro 11

On veut suivre, depuis le poste central, I'évolution des mesures 4, 8 et 11 de la 71éme
station de 'AMPALR le 28 octobre 1990 avec un rafraichissement des données toutes les
30 secondes::

émission dune commande SUIVI STAT 3 5 4 8 11 toutes les 30 secondes
entrainant la réception d'un fichier 09007301.SUl émis par |a station contenant I'ensemble
des informations concernant les trois mesures (4, 8 et 11) et la station ainsi que du fichier
d'acquittement correspondant alacommande SUIVI_STAT 3 4 8 11.

Pour la premiere commande, Les 5 échantillons seront transmis, pour les autres, seulement
3 échantillons seront transmis. Cette méthode permet de reconstituer au poste centra
I’ observation temporelle compl éte des mesures.

Création du paramétre d’état mesure:

Ce parameétre « état mesure » exclusivement utilisé dans les fichiers de suivi est bétit de la
facon suivante :

EMES=S1| S2| S3| S4|
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avec: S1 : Numéro delamesure, 3 caractéres au maximum,

S2 : Date et heure courante au format AAAAMMIHHMMSS, 12
caracteres,

S2 : Mot d état de lamesure, 128 bits codés sur 32 caractéres,
S3 : valeur le I’ échantillon primaire, 8 caractéres décimaux au maximum,

A4 : vaeur le I'échantillon secondaire, 8 caractéres décimaux au
maximum,

Création du paramétre d’ état station :

Ce parametre « état station », exclusivement utilisé dans les fichiers de suivi est bétit de la
facon suivante :

ESTA=S1| S2| S3| S4|

avec: S1: Date et heure courante au format AAAAMMIHHMMSS, 12
caractéeres,

S2 : Mot d éat de la station, 128 bits codés sur 32 caractéres,

S3 : Mot d état des sorties logiques, 32 bits codés sur 8 caractéres(le bit 0
correspond ala sortie 0),

S4 : Mot d état des sorties physiques, 128 bits codés sur 32 caractéres (le
bit O correspond ala sortie TOR1),

Création du paramétre de suivi de matérid :

Ce paramétre «suivi matériel » indique a la station les informations sur les matériels a
joindre au fichier de suivi pour une mesure donnée.

Ce paramétre est utilisé lors de la configuration pour indiguer le couplage (dans ce cas S3
N’ est pas renseigné) et dans le fichier de suivi :

EMAT=S1| S2| (S3) |

avec: S1 : Numérodela mesure, 3 caractéres au maximum,
S2 : Numéro du matériel associé, 2 caractéres au maximum,

S3: Mot d'état du matériel, 32 bits codés sur 8 caractéres(le bit 0
correspond al’ état 0),

modification du paramétre de suivi MAIN :

Ce parameétre « suivi des mesures techniques » indique a la station les mesures internes des
matériels ajoindre au fichier de suivi pour une mesure donnée.

Ce paramétre est utilisé lors de la configuration pour indiquer |e couplage (dans ce cas $4
N’ est pas renseigné) et dans le fichier de suivi :
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MAI N=S1| S2| S3| (S4) | (S5) |

avec: S1 : Numéro delamesure, 3 caractéres au maximum,
. Numéro du matériel associé, 2 caractéres au maximum,

. Rang du paramétre a transmettre (0 a 49), 2 caractéres numériques au
maximum,

S2
S3
A : valeur dela mesure, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,
S5

. libellé affecté au parametre mesuré, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

DECALAGE DESMESURES

Les nouvelles générations d'analyseurs, de type BTX par exemple, différent le résultat des
mesures de 15, voire 30 minutes. Ce temps de calcul, incontournable est pris en compte par
les stations dans I’ argument S2 de NV OI afin des recaler |es données dans le temps.

NVOI

Description :

La définition des mesures affecte un numéro a une mesure dont toutes les caractéristiques
sont définies par le paramétre NVOI. Les mesures peuvent étre, des mesures principales,
des parametres de fonctionnement ou des mesures virtuelles (définies dans MVIR).
L’ ensemble de ces mesures peuvent étre mémorisées ou non dans le fichier 1SO et dans le
fichier des échantillons primaires.

NVO =S1| S2| S3| S4| S5| S6| S7| (S8) | (39))|| (S10) | (S11)| (S12

avec : S1 : numéro de lamesure, 3 caractéres au maximum,

S2 : Retard de la mesure, en nombre o' ITEM pour la constitution des
fichiers ISO (Temps de calcul sur les chromatographes par
exemple), nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S3 : Poucentage de données différentes de A, P ou N sur la plage
comprise entre PVAL et 100% qui engende le codeW. Si S2 = 100
%, le code W n'est pas actif, s S2 = 0 %, le code W affecte la
mesure secondaire dés la présence d'un premier échantillon
primaire différent de A, P ou N. Vaeur exprimée en %, 3
caractéres au maximum,

4 : Typedel’entrée, 5 caractéres au maximum,
- VIR: entréevirtuelle.
- ANA : entrée analogique,
- IMP: entréeimpultionnelle,
- NUM_P : Entrée numérique accédant a la zone des paramétres
de fonctionnement du matériel numérique ( adresse 25 Hex du
plan mémoire du protocole“ Qualité del’air”,
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- NUM_M : Entrée numérique accédant a la zone des mesures du
matériel numérique ( adresse BB Hex du plan mémoire du
protocole“ Qualité del’air”,

S5 : Type de stockage, 1 caractére,

- 0: pasde stockage,

- 1: stockage desinformations secondaires (fichier 1SO),

- 2 : stockage des informations primaires et secondaires (fichier
ISO et .MPR).

S6 : unité de signal (MV, V, mA, ... ou ppb par exemple dans le cas
d’ une liaison numeérique), 5 caractéres au maximum,

Si S3="ANA” ou “IMP":

S7 : numéro de I’ entrée physique analogigue associée a la mesure SI,
nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S8 : vide,
SO : vide,
S10 : vide,
S11 : vide,
S12 : vide,

SiS3=“NUM_P” ou “NUM_N" :

S S3="VIR”

S7 : numéro de I’ entrée du matériel numérigue associée & la mesure SI,
nombre entier, 2 caractéres au maximum,

S8 : numéro d'ordre de la mesure dans la liste des mesures ou
paramétres disponibles sur le matériel numérique dont le numéro est
défini en S2 ( présent lorsque S3 = NUM_Pou S3=NUM _P), 3
caractéres au maximum,

S9 : vide,

S10 : vide,
S11 : vide,
S12 : vide,

: mesure = AX <opérateur> By + C

S7 : coefficient A de la mesure X, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

S8 : numéro de lamesure X, 3 caractéres au maximum,
SO : typedel’opérateur : X, +,- ou/, 1 caractére,

S10 : coefficient B de la mesure Yy, nombre décimal, 8 caractéres au
maximum,

S11 : numéro delamesurey, 3 caractéres au maximum,
S12 : constante additive C, nombre décimal, 8 caractéres au maximum,

Filtrage des défauts r épétitifs

un filtrage est implémenté pour les apparitions et disparitions de défauts.

NELC

Description :

Définit les caractéristiques de défaut provenant d'un capteur ou d'un analyseur.
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Syntaxe:

NELC=S1| S2| (S3) | (S4) | (S5) | (S6) | (S7)|]S8] (S9)|

avec : S1 : numéro de lamesure en station, 3 caractéres au maximum,

S2 : Typed entrée, 3 caractére,
“NUM” entrée numérique,
- “TOR’ entrée TOR,
- “DCQ" défaut de communication sur liaison numérique,

. numéro du matériel pour les entrées numériques. Dans le cas ou cet
argument n’est pas renseigné, le numéro de |’ analyseur numérique
générant lamesure est pris par défaut, 3 caractéres au maximum,

. numéro du bit de défaut compris de 0 a 31 (S2 = NUM) ou numéro

de I'entrée TOR de la dation (S2 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

. code de qualité a associer a la mesure lors de la présence de ce
défaut ( 1 caractére conforme alanorme SO 7168),

. code de gravité du défaut, 1 caractére (chiffre 0 a 9), a définir par
|'utilisateur lors de la configuration,

. Etat d'activation 0 (inactif) ou 1 (actif). Cet argument est utilisé
danslesfichiers de suivi, 1 caractére,

. Filtrage a I’ apparition du défaut. Temps pendant lequel I’ apparition
n'est pas pris en compte. Si pendant cette période le défaut
disparait et réapparait, la temporisation est re-mise a zéro. Si cet
argument est omis, aucun filtrage n'est réalisé. 6 caractéres au
format HHMMSS,

S7 : Filtrage a la disparition du défaut. Temps pendant lequel la
disparition n'est pas pris en compte. Si pendant cette période le
défaut apparait et disparait de nouveau, la temporisation est re-
mise a zéro. Si cet argument est omis, aucun filtrage n'est réalisé.
6 caractéres au format HHMMSS,

g & 8 ¥ &

S8:0,1,20u3selon que I'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé al'apparition du défaut (1),
autorisé aladisparition du défaut (2),
autorisé dans les deux cas précédents (3).

S9 : libellédu défaut, 25 caractéres au maximum.

NELS

Description :
Définit les caractéristiques de défaut a caracteres généraux.
Syntaxe:

NELS=S1| (S2) | (S3)| (S4) | (S5)[(S6)|S7| (S8)](S9) [ (S10)|
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avec: Sl : Typed entrée, 3 caractére,
- “NUM” entrée numérique,
- “TOR’ entrée TOR,
- “MCO" modification locale du fichier de configuration,
- “DCQ" défaut de communication sur liaison numérique,

S2 : numéro du matériel pour les entrées numériques, 3 caractéres au
maximum,

S3 : numéro du it de défaut compris de 0 & 31 (S1 = NUM) ou huméro
de I'entrée TOR de la dation (S1 = TOR), 2 caractéres au
maximum,

. type du défaut station, 1 caractére (lettre de A a Z), a définir par
I'utilisateur lors de la configuration, 1 caractére,

. code de gravité du défaut, 1 caractére (chiffre 0 a 9), a définir par
|'utilisateur lors de la configuration,

S6 : Etat d'activation 0 (inactif) ou 1 (actif). Cet argument est utilisé

danslesfichiers de suivi, 1 caractére,

S7 : Filtrage a1’ apparition du défaut. Temps pendant lequel |’ apparition

n'est pas pris en compte. Si pendant cette période le défaut

disparait et réapparait, la temporisation est reemise a zé&ro. Si cet

argument est omis, aucun filtrage n'est réalisé. 6 caracteres au

format HHMMSS,

8 Filtrage a la disparition du défaut. Temps pendant lequel la
disparition n'est pas pris en compte. Si pendant cette période le
défaut apparait et disparait de nouveau, la temporisation est re-
mise a zéro. Si cet argument est omis, aucun filtrage n'est réalisé.
6 caractéres au format HHMMSS,

S9:0,1,20u3selon que I'appel du poste central soit
non autorisé (0),
autorisé al'apparition du défaut (1),
autorisé aladisparition du défaut (2),
autorisé dans les deux cas précédents (3).

S10 : libellé du défaut station, 25 caractéres au maximum.

a4 ¥

Ré-initialisation automatique

Afin déviter des déplacements vers les stations en cas de blocage des modems, le
parametre INCO permet d' éteindre et de relancer le modem (et si besoin la station) si
aucune communication n’ est réalisée par le modem au bout d’ un temps paramétrable.

INCO

Description :

Ce paramétre défini I'initidlisation du modem et de la station lorsqu’aucune
communication n’est réalisée par la liaison modem depuis un temps paramétrable. Sans
communication, la station et le modem peuvent aors étre ré-initialisés cycliquement.
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Concernant le modem, la station active son contact TOR réservé a |'aimentation du
modem (normalement fermé), le désactive en suite et envoi la chaine d'initialisation
définie dans le fichier de configuration modem.

Suite a la désactivation du contact TOR du modem et sa temporisation associé, la station
peut procéder aun RESTART_STAT.

Lorsgque I'instant de ré-initialisation survient pendant un calibrage ou contréle de calibrage,
la station déclenche son cycle de ré-initialisation du modem lors du retour de la station en
mode mesure.

Si ce parametre ne figure pas dans le fichier de configuration, la station ne procéde a
aucune réinitialisation.
Cette ré-initialisation est notifiée dansle fichier historique.

Syntaxe:

| NCO=S1| ( S2) | S3| S4| S5|

avec: Sl Temps sans communication par le modem au dela duquel |a station
procéde a la rénitialisation, 6 caractéres numériques au format
HHMMSS,

S2 : numéro de la sortie TOR (contact normalement fermé) affectée a
I’alimentation du modem, 3 caractéres numériques au maximum.
Dans le cas ou une sortie spécifique “alimentation modem” est
prévue sur la station, cet argument n’' est pas renseigné,

. temps d'activation du contact coupant |'alimentation secteur du
modem exprimé en seconde, 2 caractéres numériques au
maximum,

. temps minimum d’ attente entre le rétablissement de I’ alimentation
secteur du modem et I'envoi de la chaine d'initialisation exprimé
en seconde, 2 caractéres numériques au maximum,

S5:Si S5=1: RESTART_STAT apreés le temps défini dans
A delastation. Si S5 = 0, pas de ré-initialisation de la
station, 1 caractere,

Filtrage matériel desentrées TOR

Un filtre anti-rebond devra équiper chague entrée TOR, qu’ elle soit une entrée classique ou
une entrée de comptage.

Immunité aux parasites

La station devra étre conforme aux normes en vigueur et notamment au point de vue de la
compatibilité éectromagnétique. Elle devra respecter au minimum les exigences
suivantes :
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Intitulé de |’ essai Norme Niveau attendu
Perturbations conduites EN 55011 Classe A
Perturbations rayonnées EN 55011 Classe A
Décharges €l ectro-statiques EN 61000-4-2 Niveau 4
Champs  éectromagnétiques  modulés EN 61000-4-3 Niveau 3
amplitude

Champs  éectromagnétiques  modulés ENV 50204 Niveau 3
impulsion

Transitoires rapides en salves EN 61000-4-4 Niveau 3 et 4
Ondes de chocs EN 61000-4-5 Niveau 3
Courant de mode commun modulé en amplitude | EN 61000-4-6 Niveau 3
Champs magnétiques 50 Hz EN 61000-4-8 Classe 3
Oscillatoire amorties EN 61000-4-12 Niveau 3

Pour les niveaux 3 et 4 le constructeur définira

toutes lesrégles d'installation,
toutes les spécifications techniques,

pour que le matériel respecte ces normes au méme niveau une fois installé sur le terrain et
tous les raccordements aux capteurs et autres matériels raccordés effectués.
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ANNEXE 2

Guide de Mise en service d'un anémometre METEK
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INSTALLATION

Raccordement de 'anémometre Metek a une station d’'acquisition « Qualité de
I'air »

4.1.1.2 Raccordement de 'anémometre a I'adaptateur asynchrone MODBUS
Deux cébles sont utilisés pour le raccordement du capteur.
» Raccorder le cable deux fils pour I alimentation, a une source de tension continue :
Fil bleu :0Volt,
Fil marron 12 a36 Volts (24 Volts s option dégivrage)

» Raccorder le céble quatre fils muni du son connecteur DB9, au connecteur ES/1 (DB9)
de I’ adaptateur asynchrone MODBUS.

e Lorsd une utilisation en laboratoire ou sur site, il est impératif de raccorder laterre du
capteur.

4.1.1.3 Raccordement de I'adaptateur asynchrone MODBUS a la station.

* Avec le cordon de liaison PC-GMIDATABOX raccorder le connecteur ES/2 (DB25)
de I’adaptateur MODBUS asynchrone aux voies numérique de la station. Pour
information, le schéma de raccordement est donné page 3/3 du document EMI
« Adaptateur asynchrone MODBUS — Notice d' utilisation »

e Raccorder le céble d’aimentation de I’ adaptateur MODBUS a une source de tension
230Vac/50 Hz — 2,5VA max
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Anémomeétre
Metek USA-1

™~

+ -
Alimantation
24\ 500mA
Cordon de liaison RS 232
-

4.1.1.4 Mise en service des deux éléments.

PC ou Sation
daquigtion

Port de communication du PC, ou
voi es numériques delastation

Les configurations usine de I’anémomeétre et de |’adaptateur permettent une mise en
service rapide.

Seule la station ISEO nécessite la modification du numéro d’ esclave dans I’ adaptateur. En
effet, la capacité d’ adressage de |a station impose une adresse comprise entre 1 et 9.

Pour cette station, il est donc nécessaire de modifier I'adresse du boitier dans la
configuration de |’adaptateur. Pour réaliser cette opération, utiliser un PC en mode
terminal (ou hyperterminal) et se reporter au chapitre 2.2 du document EMI « Adaptateur
asynchrone MODBUS— Notice d' utilisation »

A ce stade, lamise sous tension des deux appareils est réalisable.

Dés la mise sous tension des deux appareils, |I’anémométre débute ses mesures et les
transmet a |’adaptateur asynchrone MODBUS. Ce fonctionnement se manifeste par
I’ émission de sifflements caractéristique de la part de I’anémomeétre et du clignotement de
la diode RD (un clignotement par seconde) de |’ entrée —1/O 1- de I’ adaptateur asynchrone
MODBUS.
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Si la diode ne clignote pas ou si I’anémometre n’émet pas de son, se reporter ala section
« Dépannage ».

CONFIGURATION DES STATIONS

Les quatre mesures envoyées par |'anémomeétre sont maintenant présentent sur
I’ adaptateur. Celui ci est prét a fournir les données a une station correctement configurée
(ou aun PC équipé du programme de test Simul_Capteur)

Pour permettre a la station de lire les mesures fournies par |I’anémomeétre, il est nécessaire
de configurer quatre voies numériques au protocole « Qualité de I’ air » sur la station.

ISEO version du logiciel :V4.2.7 ou supérieure

La station accepte uniquement les numéros d esclave compris entre 1 et 9. 1l est donc
nécessaire de reconfigurer |’ adaptateur asynchrone MODBUS en lui attribuant un numéro
d esclave compatible.

Remarque: La station n’accepte pas le code composant 52 pour la vitesse verticale. Le
fichier EGC généré ne permet pas de faire apparaitre ce défaut, toutes les lignes sont
codées 000. Par consequent, utiliser un autre code.

Paramétre déclarant une voie numérique:

NVO =01| 1| NUM ppb| JBUS| 0111|

* |"argument S2 identifie lavoie numérique de la station : 1

I”argument S3 spécifie que le protocol e est numérique : NUM

I”argument $4 définie I’ unité de mesure (5 caractéres): m/s par exemple,

I”argument S5 définie le protocole, il comporte au plus 5 caractéres : JBUS
112 (3|4 5
J|B|U|S|Espaceourien

I”argument S6 contient le n° d’ esclave de |’ analyseur, sur 4 caractéres maximum :
* Premier caractére : Adressedel’analyseur de1 a9

» Deuxieme caractére : Non utilisé

» Troiseme caractéere : Nombre de mesures gérées par I’ analyseur (de 1 a9)

* Quatrieme caractére : Position de la mesure dans le plan mémoire (de 1 a9)

SASI version du logiciel 16CV3.0 ou supérieure :

Paramétre déclarant une voie numérigue:

NVO =04| 1| NUM Tenpe| JBUS | 0144|
» |’argument S2 identifie la voie numérique,
» |"argument S3 spécifie que le protocole est numérique : NUM
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* |"argument $4 définie |’ unité de mesure (5 caracteres): m/s par exemple,

» |"argument S5 définie le protocole, il comporte au plus 5 caractéres : JBUS
112 (3|4 5
J|B|U| S| espaceourien

e |’argument S6 contient :
Premier et deuxiéme caractéres. Adresse de |’ analyseur
Troisieme caractéere : Nombre de mesures gérées par |’ anal yseur
Quatriéme caractére : Position de la mesure dans le plan mémoire

CENTRALP version du logiciel v2.2 ou supérieure

La station CENTRALP permet de lire les trois premieres données du plan mémoire d’ un
analyseur dialoguant sous le protocole JBUS. Par conséquent il est impossible de lire la
quatrieme données (température) disponible sur I’anémomeétre METEK.

Remarque: La station n'admet que le code 11 (moyenne vectorielle) comme type de
données associé a la mesure de la direction du vent (TDON=02|11]).

Paramétre déclarant une voie numérigue:

NVO =01| 1] NUM ppb| JBUS| 0001 |
e |"argument S2 identifie le numéro de port série de la station ainsi que le rang de la
mesure délivre par e capteur (3 au maximum) :

1 signifie port série 1, premiére mesure,
11 signifie port série 1, deuxieme mesure,
12 signifie port série 1, troisieme mesure,
2 signifie port série 2, premiere mesure,
21 signifie port série 2, deuxiéme mesure,
22 signifie port série 2, troisiéme mesure,
3 signifie port série 3, premiére mesure,
31 signifie port série 3, deuxiéme mesure,
32 signifie port série 3, troisiéme mesure,

* |"argument S3 spécifie que le protocol e est numérique : NUM

* |"argument $4 définie |’ unité de mesure (5 caracteres): m/s par exemple,

» |"argument S5 informe du protocole JBUS, il comporte au plus 5 caractéres
112 |3]4 5
J|B|U|S|Espaceourien

» |"argument S6 contient le n° d' esclave de I’ analyseur, sur 4 caractéeres obligatoires.



RESOLUTION DES PROBLEMES

En fonctionnement normal le bon fonctionnement du systéme se manifeste par le
clignotement des diodes placées en face avant de |’ adaptateur.
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Anomalie

Cause

Action

La diode RD de la ligne
I/01 ne clignote pas

L' anémometre n'émet pas
de données

Vérifier les connexions.

Les diodes RD et TD de la
ligne 1/02 ne clignotent pas

La station n'interroge pas
I'adaptateur

Vérifier les connexions et le
paramétrage de la station.

La diode RD de la ligne
I/02 clignote, mais la diode
TD ne clignote pas

Le format des données
n'‘est pas correcte, ou la
station n'interroge pas le
bon numéro d'esclave

Vérifier le format des
données émise par
'adaptateur. Vérifier que le
paramétre N° d'esclave
contenu dans le parametre
NVOI de la configuration de
la station est le méme que

celui affecté l'adaptateur.

La diode TD de la ligne
I/02 clignote seule

Le cable de liaison utilisé
n'est pas adapté

Utiliser le cable de liaison
fourni avec l'adaptateur

La station récupére des
données incohérentes

La trame de donnée
envoyé par I'anémometre a
I'adaptateur ne contient pas
les données attendues

Configurer 'anémometre

La station récupére des
données dont la valeur est
Zéro

L'anémometre et la station
ne dialogue pas suivant le
méme format de donnée

Configurer 'anémometre ou
la station pour harmoniser
le format des données

Face avant de |’ adaptateur

EQUI P' TRANS

anémomeétre p— ,, p— ,,
~N._oN ~“TDRD™S .fD RD 5
e e e e e o Y
-1/01~ “1/02- .

g o

Ligne
Station

Run

CONFIGURATION DE L’ ANEMOMETRE

Pour toute anomalie de fonctionnement de I'anémomeétre, une vérification de sa
configuration simpose, en particulier la composition du message des données émises par
I'anémometre ne peut étre que celle attendue par |'adaptateur :

M v_=WWAMVW_d_=DDDDDD z_=7777ZZ t =TTTTTT (sui vi

LF)

de CR et
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ou:
__correspond a un espace
www : Vitesse du vent, nombre entier exprimé en cm par seconde.
pooooD ¢ direction du vent, nombre entier exprimé en degré
zzzzz77 . vitesse verticale du vent, nombre entier signé, exprimé en cm par seconde

TTTTTT : température, nombre entier signe en centiéme de degré Celsius.

Il peut étre nécessaire d'adapter la configuration de |I'’anémométre a celle exigée par
I'adaptateur. La vitesse de transmission (BR), la composition du message de données (OD)
ainsi que la fréguence des trames émises peuvent étre modifiées (voir la documentation du
constructeur).

CONFIGURATION DE L'ADAPTATEUR

Pour raccorder de I’ adaptateur a un terminal ASCI| et le configurer; se rapporter alanotice
d utilisation de I’ adaptateur au chapitre 2.2 du document EMI « Adaptateur asynchrone
MODBUS — Notice d' utilisation »
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Visualisation de la configuration utilisé pour effectuer les Tests :

VOTRE CHOIX : GVersion 1.18 METEK EMI USA-1

CONFIGURATION DE L'AV24M. Version 1.18
VITESSE DE LA VOIE 1 : 9600 Bauds
FORMAT DE LA VOIE 1: 8 BITSSANSPARITE UN STOP
FLUX DE LA VOIE 1: SANS GESTION DE FLUX
VITESSE DE LA VOIE 2 : 9600 Bauds
FORMAT DE LA VOIE 2: 8 BITSSANS PARITE UN STOP
FLUX DE LA VOIE 2 : SANS GESTION DE FLUX
ADRESSE DU BOITIER : 01 (configuration usine : 65)

IDENTIFICATEUR DU BOITIER : 2411

Nota:La configuration de la voie 2 (JBUS) ne peut étre que celle décrite dans cet
exemple
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4.1.1.4.1.1.1.1 Exemple de fichier de configuration totale pour station ISEO

ORG1=INERIS ARGOPOL Anémométre sur voie 13|

ORG2=Laho recette]
ORG3=Verneuil en Halatte]
ORG4=France|
NSIT=40001|
ISIT=Labo recette........ |
ETUC=10..|

L ATI=+495000.00|
LONG=+0002500.00|
ALTI=+20..|
PRES=1....|
DDM0=19970123000000|
FSTA=Tes|
TADC=01|INCAA-10]|
TCPU=Tcpu|
VERA=Verg
VERS=Vers|
TCOM=RTC]|
BCOM=1|
VCOM=9600|
COMP=0]|
TMAC=001500]|
TMSD=001600|
TAAR=000100|
TAAC=000130]|
TRAD=ST|000200]|
TRAA=01/000100|
TRAD=01/000130|
NMAP=9|
NTPC=6213|6214]
MPPC=PC|
MPST=INERIS|util /|||
NTMS=1|

NV OI=01|13[NUM |ppb|JBUS|9041]
GAIN=01/10]
CMHS=01/1
CCON=01[51A|



NCON=01|Vit.Horizontale.|
UNIT=01|nVs.......|
METH=01[Secret............ |
HAUT=01/00003|
LINF=01/000000|

L SUP=01/000100|
TDON=01/|00001|
HDPE=01|9701230000|
ITEM=01/0000000005|

I TEC=01/0000000005|
FMUL=01/0|
COEA=01[1]
COEB=01[0|
FCON=01[1
PVAL=01[75]|
VEZE=01[0|

V EPE=01/100|
VALZ=01/00|
VALC=01/100|

NV OI=02]|13]NUM |ppb|JBUS|9042)

GAIN=02|10|
CMHS=02|1]
CCON=02/51B|
NCON=02|Direction.......|
UNIT=02|Degres....|
METH=02[Secret............ |
HAUT=02/00003|
LINF=02/000000|

L SUP=02|000100|
TDON=02|00001|
HDPE=02[9701230000|
I TEM=02]0000000005|
I TEC=02|0000000005|
FMUL=02/0|
COEA=02[1]
COEB=02[0|
FCON=02|1|
PVAL=0275]|
VEZE=02(0|

V EPE=02/100|
VALZ=02/00]|
VALC=02/100|
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NV OI=03|13|NUM |ppb|JBUS|9043|
GAIN=03|10]|
CMHS=03/1
CCON=03|63A|
NCON=03|Vit.Verticale...|
UNIT=03|nVs.......|
METH=03[Secret............ |
HAUT=03|00003|
LINF=03j000000|

L SUP=03|000100|
TDON=03|00001|
HDPE=03|9701230000|

I TEM=03|0000000005|

I TEC=03|0000000005|
FMUL=03(0|
COEA=03]1]
COEB=03[0|
FCON=03]1
PVAL=0375|
VEZE=03(0|

V EPE=03|100|
VALZ=03|00|
VALC=03|100|

NV OI=04|13|NUM |ppb|JBUS|9044]
GAIN=04/10]|
CMHS=04/1]
CCON=04[54A|
NCON=04|Température.....|
UNIT=04|Degres.C..|
METH=04Secret............ |
HAUT=04/00003|
LINF=04/000000|

L SUP=04/000100|
TDON=04/00001|
HDPE=04/9701230000|

I TEM=04/0000000005|

I TEC=04/0000000005|
FMUL=04/0|
COEA=04]1]
COEB=04[0|
FCON=04/1
PVAL=04|75|
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VEZE=04[0|
VEPE=04[100]|
VALZ=04/00|
VALC=04/100]|
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Exemple defichier de configuration totale pour station CENTRALP

ORG1=INERIS CENTRALP Anemometre sur voie 1|

ORG2=Labo recette]

ORG3=Verneuil en Halatte|

ORG4=France|
NSIT=40002|
ISIT=Labo recette]
ETUC=10|
LATI=+495000.00|

LONG=+0002500.00]

ALTI=+20]|
PRES=1|

DDM0=19970123000000|

FSTA=Test|
TCPU=Tcpu|
VERA=Vera|
VERS=Vers|
TCOM=RTC]|
BCOM=1|
VCOM=1200|
COMP=0|
TMAC=001500|
TMSD=001500|
TAAR=000100|
TAAC=000130]|
TRAD=ST|001000|
NMAP=3|
NTPC=6213|6214|
MPPC=PC|
MPST=INERIS|||I||

NTMS=3]|

TRAA=01/001000]



TRAD=01|001000|
NVOI=01|01|NUM |m/s|JBUS|0001]|
GAIN=018|
CMHS=01/1]
CCON=01J51A|
NCON=01|vit horizontal €|
UNIT=01|m/s|
METH=01|Secret|
HAUT=01|3|
LINF=01/0|

L SUP=01/100|
TDON=01[1|
HDPE=01|9701230000]|
I TEM=01/0000000005|
I TEC=01|0000000005|
FMUL=010|
VEZE=01/0|
VEPE=01/100|
COEA=01[1|
COEB=01/0|
FCON=01[1]
PVAL=01|75]
VALZ=01|00|
VALC=01/100|

TRAA=02|001000|
TRAD=02]001000|

NV OI=02|11|NUM |deg|JBUS|0001|
GAIN=02/8|

CMHS=02[1]

CCON=02[52A|
NCON=02|direction|
UNIT=02|Degre|

METH=02|Secret|

HAUT=02|3]
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LINF=02(0|

L SUP=02]100]
TDON=02|11]
HDPE=02|9701230000|
I TEM=02/0000000005|
I TEC=02/0000000005|
FMUL=02)0|
VEZE=02/0)
VEPE=02/100|
COEA=02]1]
COEB=02(0|
FCON=02[1|
PVAL=02[75|
VALZ=02/00|
VALC=02[100]

TRAA=03|001000]|
TRAD=03|001000]

NV OI=03|12]NUM |m/s|JBUS|0001|

GAIN=03|8|
CMHS=03[1]
CCON=03|63A|
NCON=03|Vit verticale]
UNIT=03|m/s|
METH=03|Secret|
HAUT=03|3]|
LINF=03|0|

L SUP=03|100|
TDON=03|1]|
HDPE=03|9701230000|
I TEM=03|0000000005|
I TEC=03|0000000005]|
FMUL=03|0|
VEZE=030|
VEPE=03|100|
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COEA=03]1
COEB=03(0]
FCON=03[1]
PVAL=03|75|
VALZ=03|00|
VALC=03[100]
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Exemple defichier de configuration totale pour station SAS|

ORG1=INERIS PLINE Anemo METEK 4 voies|

ORG2=Labo recette]

ORG3=Verneuil en Halatte|

ORG4=France|
NSIT=40003|

ISIT=Labo recette........

ETUC=10..|
LATI=+495000.00|

LONG=+0002500.00]

ALTI=+20..|
PRES=1....|

DDM0=19970123000000|

FSTA=Tesl|
TADC=01|Tadc]|
TCPU=Tcpu|
VERA=Verg|
VERS=Vers|
TCOM=RTC]|
BCOM=1|
VCOM=9600|
COMP=0Q|
TMAC=001500|
TMSD=001000|
TAAR=000100|
TAAC=000130]|
TRAD=ST|000200|
TRAA=01|000100|
TRAD=01|000130|
NMAP=10|
NTPC=6213|6214
MPPC=PC|

MPST=INERIS||util 1]|]

NTMS=1|



NV OI=01|1|[NUM [Vites|JBUS |0141]|
CMHS=01/1]
CCON=01[51A|
NCON=01|Vit horizontal €|
UNIT=01|m/s|
METH=01|Secret............ |
HAUT=01|00003]
LINF=01|000000|

L SUP=01|0002100|
TDON=01|00001|
HDPE=01|9701230000|

I TEM=01|0000000005|

I TEC=01|0000000005]|
FMUL=01|0|

COEA=01/1]

COEB=01/0|

FCON=01[1]
PVAL=01|100|

NVOI=02|1[NUM |Direc|dBUS |0142]
CMHS=02[1]
CCON=02[52A|
NCON=02|Direction|
UNIT=02|Degre|
METH=02|Secret............ |
HAUT=02|00003]

L INF=02|000000|

L SUP=02|000100|
TDON=02|00001|
HDPE=02|9701230000|

| TEM=02|0000000005|

I TEC=02|0000000005|
FMUL=02(0|
COEA=02[1|
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COEB=02(0|
FCON=02[1|
PVAL=02|100]|

NV OI=03[1|]NUM |[ViteslJBUS [0143]
CMHS=03[1
CCON=03|63A|
NCON=03|Vit Verticale|
UNIT=03|m/s|
METH=03|Secret............ |
HAUT=03|00003]

L INF=03|000000|

L SUP=03|000100|
TDON=03]00001|
HDPE=03|9701230000|

| TEM =03]0000000005|

I TEC=03]0000000005|
FMUL=03|0|
COEA=03]1
COEB=03|0|
FCON=03]1|
PVAL=03|100|

NV OI=04[1|]NUM [TempéJBUS |0144|
CMHS=04{1]
CCON=04[54A|
NCON=04|Température]
UNIT=04|Degre C|
METH=04|Secret............ |
HAUT=04/00003]

L INF=04|000000|

L SUP=04|0002100|
TDON=04|00001|
HDPE=04|9701230000|

| TEM=04|0000000005|
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| TEC=04/0000000005|
FMUL=040|
COEA=04/1
COEB=04(0|
FCON=04]1
PVAL=04[100|
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Nom Adresse/Service Nb
Dossier maitre 1
TOTAL| 1
PERSONNES AYANT PARTICIPE A L'ETUDE
Travail Nom Qualité Date Visa
Rédacteur
Responsable
d affaire
Relecteur
Vérificateur
Approbateur

@ Fin du Complément non destiné au client «&
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